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This  manual   is  for  techniciat`s  who  are     called     on    to    service    LI     M60­
M60/2/3   systems   in   field.
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"e  manual  consists  of  six  chapters  and  an  appendix:   the    subject    matter
of  each  is  as  follows:

Chapter  1   is  an  introdiiction  to  the  systems,     providing    details    of    the
position    of  the  b6ards  in  the  rack  and  their  compatibility  with  tt`e  dif­
ferent  Line  1   systems.

The  second  chapter  is  on  installation  of  the    basic    modules,     lines    atid
workstations .

The  third  chapter  deals  with  power  supply  for  the  various  modules.

ln  the  fourth  chapter,   the  controllers,   settings  and  specific  connections
re¢uired  are  described.

Chapter  five  gives  information  on  the  magnetic  peripheräis    that    can    be
connected  to  the  system.

Chapter  six,   in  additiof).,to  the  system  autodiagpostic    descriptioft,     pro­
#ides  a  list  of  the  stand  alone  test  programs.

The  appendix  summarizes   relevent  aaspects  of  the  "Progetto    di     Gestione"
and  gives  a   complete  ­system  t)ibliography.
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1.       6ENERAL

1.1       INTRODLJCT10N

The   M60   is   the   model   at   the   top     end     of     the     L1      1ine     systems.      1t     is
currently  available   in  three  versions:

Monoprocessor:   called   M60

Bi­processor:     called  M60/2

Tri­processor:   called  M60/3

N.B.:   Differences  between  the  models  are     not     sufficient     to     ].ustify     a
separate     description  for   each.   The   following  account   will   deal   primarily

with   the   monoprocessor   model;      howe`ier,      where     necesary,      specific
reference  may  be  made  to  the  multip'.cessor  models.

The  M60   physical   structure   consists,   typically,   of  a     number     of     modules
which   can   be   assembled   side  by  side   or   one  on   top  of  the  other,   each  with
specific   functions.   The   modules   are:

­       BASIC    MODULE     (SBO)`

Consists   of  a   support   structure   known  as  SBO,   of   identical     dimensions
to   the   M40/44,    i.e.   590x510x700   mm.
This  module   houses   its   own  power   supply  unit  L830,   the     rack     for     the
electronic  boards,   an  external   console,   fans  and  cables.

­       DOUBLE    DEPTH   MODULE    (S82)

Created  by  setting  two  SB0  modules,   one     behind     the     other     giving     a
module   with   dimensions   of   590x800x700   mm.
Though  specifically  intended   for   magnetic  tape     units     (MTU),     it     can
also   house   60/120   MB   hard   disk   units.
The  above   units  all   have   their  own  power   supply.

­       HALF    HE16HT   MODULE    (S83)

This   module   is   half  the   height   of  the   SB0   and  measures   590x510x350  mm.
1t  is  always   installed  on  top  of  a   support  base     or,     in     some     cases,
another   empty  S83,   acting  only  as  a   support.
The   module   has   its   own   power   supply   unit  LA40,   used   by     all     the     mag­
netic     peripherals     except     the     60/120     MB   hard   disk   units   which   have
their   own   power   supply.
The  S83   can   house  all   types   of  peripheral   unit,     except     the     magnetic
tape   units   (MTU),   which,   as   seen   earlier,   are   accomodated   in   the   S82.
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1.2      POSITION   OF   BOARI)S   IN   THE   RACK

Board   rack   slots   are   numbered   from   left   to   right,   with     the     system     seen
from  the   front   (Fig   1­2).

Conditions

No   slots  must  be   left   empty  between  boards   in   the   rack.

Position  0   can  be   used   for   the   central   unit  board,      followed     immediately
by   the   Cache  board,   as   these   two  boards  must   be   keot   together.     Then   fol­
1ow   the   other   CPU/Cache   board   couples,    if   dealing   with   M60/2   and   M60/3.
Position   0   may  also   be   occuppied   by  a   memory  i)oard,   or   be   used     as     "test

position"   for  boards   functional   checks  are   to  be   run  on.

The  TCB  board   is  to  be   inserted   immediately  to  the   right  of   the   last   con­
troller.

Memory  boards   can,   in   theory,   be   inserted  anywhere   though  the  best     posi­
tion   is  to  the   right  of  the  TCB  to  maintain  a   logical   sequence.

Boards   with   slot   names   of  only  4  bits   cannot  be   inserted   in  positions   "A"
and     "C"     of     the   figure  as   this   would   result   in  positions   0­16,   1­17  and
2­18   having  the   same   configuration  on  address  bits  12   ­15.
Controllers  of  this  type  are:

­18   MB   HDU   controller,    G0230­G0231/A

­   FDU/mFDU   controller:    G0280/B

­   Graphic   colour   display  controller,   G0259­G0260­G0261

Central   unit  boards   and   controllers  working   in   DMA  cannot  be   inserted     in
the   zone  marked  "8"   in  the   figure.

lEFT                                                                                                               FRONT    VIEW                                                                                                            RIGllT

/_/ /// ///// / _/
t:::{#:,­oL+    3    4    5   6    7   °    9   '°   Tt   '2  '3LH'8

Fig.      1­2      M60   Board   rack
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The  exact  order  for   insertion  of  boards   in  the   rack,   iri  addition     to     the
conditions   seen  above,   is   determined  by  the   following  criteria:

DM  priority:

Priority  of   the   boards   which  work   in  OMA  decreases  the   further     they     are
to  the   right,   i.e.   the   further   they  ar:   from  the  central   unit.

1nterrupt  priority:

There  are   three   interrupt   levels,   which,   in  decreasing   order,   are:

Level   1A:        Highest   level,   starts   from   TCB   and   decreases   in   the   right     to
left  direction.

Level   18:        Prioritydecreases   in     right     to     left     direction,     i.e.     the
closer   boards   are   to   the   TCB.

Level   2:          Lowest  priority,   board     priority     increases     the     closer     the
board   is   to   the   CPU.
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1.2.1      0RDER   OF   B0ARDS   IN   BOMl)   RACK

The  table  below   illustrates  the  correct  order   for   insertion  of  boards     in
the     rack   (from   right  to   left);   configuration   limits  will   have  to  be  con­
sidered   for   each   system.

HARDWARE   MODULE

Central   Unit
Cache   memory

B0MD       |L06[C    !    lNTERRUF'T   LEVEL

NAME        |    NAt1[    |

UC040/A    |       FF

UC041           1       ­­

1   MB   FDU/mFDU   Control   board    |G0280/D/B|       El       |    L2         This   group   contains
control   boards  which

320   KBmFDUcontrol   board          |G0280/E/C|       E0       |    L2         work   inDMA

20MB   STC   Control.(XU   1120)

Formatter   and  Controller

20MB   STC   control.(XU   1130)        |    G0342          |       ­­

Formatter   and   Controller           |    G0200/B    |      E6

SMD   HDU   Control.(XU   1700/03)|    60301/A    |       61        |    L2

Formatter  and  controller           |   G0302/A   |      ­­|

ST506   HDUcontrol.(XU1709)        |    G0363          |       65       |    L2

OPE   HDUcontrol.(XU   5010)           |    G0230          |       E4       |    L2

Controller   and   Formatter           |   G0231/A   |      ­­      1

Twin   Control.    c.1.    ­RS   232    |    60327          |       CF       |    LIB

Alphanumeric   display  Contr.
Graphic  interface
Graphic   Colour   KDC

|   LIB     Control   boards   in
|              this  group  are  con­
1                 nected   to   EL81382.

Alphanumeric   colour   KDC               |    60224         |      FE      |    LIB      Colour   or   B/Walpha­
­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­    numeric  controls
Governo   KDC   b/n   alfanumerico|    G0252         |      FE      |   LIB     should   not   be   inser­

ted  between   two  B/W
Graphic   expansion   board              |   G0255/A   |      FD      |                graphic   display

I    +   G0252    1       FE       I    LIB      controls.

Omninet   local   network   contr.|    G0308         |      78      |   LIB      (See   note  1)
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11ARDW^RE   ml)uE

Alphanumeric   display   contr.
6raphic   interface
6raphic   colour   KDC

|LOCIC    |    lNTERRU'T   LEVEL

IN"1

Craphic   expansion   board               |    G0255/A    |      FD       |

1     +    60252     1        FE        I     LIB

Alphanumeric   colour   KDC                |    G0224          |       FE       |    LIB

Controllers   in  this

group  are   not  con­
nected   to   ELB   1382.

B/W   or   colour   alpha­
numei­ic   controllers
must   never   be   placed
between   two   B/W

­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­      graphic  display  con­
Alphanumeric   B/WKDC                        |    G0252          |       FE       |    LIB         trollers.

Multiplexercontrol   board         |   G0322         |      30      |   LIB/L2

Ethernet   line   control   board    |   GO:12/A    |      6F      |    LIB/L2

V24   +   Lion   200   1ine   control    |   G0256         |      27      |   LIB        Controllers   with
­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­     microprocessor :
V24   +  Lion   9.61ine   control    |   G0340/A   |      26      |   LIB        intelligent   control
­­­­ ~ ­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­     boards  (see  note  1 )
V24   +V241ine   control                  |    G0236          |      28       |    LIB

Encryption   Cont.    (pin   check)|    G0257/B    |      33      |    LIB

MTU   control   board                               |    G0278/B    |      62       |    L2            (See   note   2)

TCB                                                                               |    TC882           |       Fs       |
­­­­­­­­­­__­­­­­­­­­­­­­_r_­_­­­_­_­___­­­­­­­­­­­__­­­__­_­___­__­_­­­­
RAM   modules                                                    |    RA80/X       |                    |

1ntegrated   ModemM01N   5.2          |    1F   192       |                   |                     (See   note   3)

NOTE   1:      These   are   Dual­Port  memory  control   boards,   half   segment   version.
Logic   names   of  the   equivalent  whole   segment  bcards   are:   ­68   for
60308,      ­     23     for   G0256,   ­25   for   G0340/A,   ­.22   for   G0236,   ­21
for   G0257/B.

NOTE  2:     The  MTU  controller   is   the   top     priority     controller     in     the     L2
interrupt    daisy    chain;     it    is  also  the  controller  with  lowest
priority  of  those   working   in  DMA.

NOTE   3:      The   MOIN   5.2   occupies   2   board   slots   and   is   therefore   inserted   on
the     extreme  right,   in  the  last  physical  slot  of  the  board  rack.
1ts  control   board,   however,   can  take  up  position   reflecting     its

priority.
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1.3      COH'ATIBILITY   BETWEEN   BOARDS   "   Tl+E   VAR10US   LI    SYSTEMS

The   following   table   indicates   whether   the   M60   hardware   modules   are   compa­
tible   with   those   of   other   Ll   models.   The   M30/M40   and   M34/M44   systems   con­
sidered  are   the   following   basic   units:

M30:     BU    3415;        M40:     BU    3515;        M34:     BU    3417;        M44:     BU    3517

CoDE   NAME          |    t)EscRlpTloN                                                               |    M3o|    rwo|    rl34|   M44|   M6o

|                               RAM    B0ARDS                                                             |
­­­­­­­­­­­­+­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­+­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­
RA57/E

RN5] /C­B­A
RA80/C­B­A­N

RA80/D

512   KByte:    64K   chips

1.0/1.5/2.0   MByte:    256K   chips

1.0/2.0/3.0/4.0   MB:    256K   chips

1.0   MByte:    64K   chips

yes
yes
no

no
yes
yes

MISCELLANEOUS    MODULES

UC040/A              |   Central   unit
UC041                       |    Cache   Memory

TC882                    |   Timing   control   Board
REDAC   MR/MC     |    Redac   board

60   257         (*)|    Encryption   +   RTC   Control.
GO   257/A   (*)  |    Real   Time   Clock   Module

60   257/8   (*)|    Encrypti®n   +   RTC   (pin   check)   con.

yes
yes
yes
yes

yes

|     POWER    SUPPLY    UNITS                                                     |
­­­­­­­­­­­­+­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­+­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­

345   W    (PSU   3567)

LA   40                    |    345   W   for   S83   cabinet   (PSU   3545)

LD'10                     |    100   W   expansion   for   psu   3567

LB   30                    |    300   W   for   SB0   cabinet

LA   04                      1    40      W   for   Redac

yes

yes
yes

KEYB0ARD/DISPLAY    CONTROLLERS

G0157

60   207
GO   252/A­B

GO   255

60   255/A
GO   224

GO   259­60­61

B/W,   alphanumeric
6raphic   expansion   (+   G0157)
B/W,   alphanumeric,   trivalent
Graphic   expansion   (+   GO   252)

Graphic   expansion   (+   GO   252)

Colour,   alphanumeric
Graphic,   colour   and  alphanumeric

yes

yes
yes
yes

|    FLOPPY/mFLOPPY    CONTROLLERS                         |­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­
GO   280/A

GO   280/C­E

GO   280

GO   280/B­D

320   KB   minifloppy   unit
320   KB   minifloppy   unit
1   MB   floppy/minifloppy   unit
1   MB   f loppy/minifloppy   unit

yes
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C0DE  NArE         |   DEsclupTloN                                                          |   M3o|   rwo|   M34|   lt44|   N6o

|     HARD    DISK    CONTROLLERS                                            |
­­­­­­­­­­­­+­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­+­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­
60   230­231

60   230­231/A

18    MB    HD     (XU    5010)

18    MB    HD    (XU    5010)

60   301A­302A|    SMD3   HD   interface    (XU   1700/1703)

GO   363                   1    ST506   HD   interface    (X`J   1709)

== ======= ====== ==================== = =================== = =============== =

|     STC    AND    MTU    CONTROLLERS                                     |
­­­­­­­­­­­­+­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­+­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­
GO   200A+201A,    20   MB   Streaming   tape    (XU   1120)

GO   200X+20lB|    20   MB    STC    (XU   1120)

60   2008+2018|    20   MB   STC    (XU   1120)

GO   2008+342    |    20   MB   Cipher   STC    (XU   1130)

GO   278/8              1    40    MB   MTU    (XU   1705)

yes
yes
yes
yes

yes
yes

============================================================­=­========

|     LINE    CONTROLLERS    AND    SERIAL    INTERFACES
­­­­­­­­­­­­+­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­
G0156                |   V24,   eyternal/internal,    remote
GO   300                |   V24,   external/internal,   remote
lF   192                   |    MOIN   5.2   Integrated   Modem

60   234                  |    Lion   9.6

G0   333                  |    Lion   9.6

GO   303      (*)    |    X24,    exterpal   1ine
60   236      (*)    |   V24   +   V24,   with   microprocessor
GO   331       (*)    |    V24   +  V24,    with   microprocessor
60   256      (*)    |   V24   +   Lion   200,   with  microproc.
GO   340      (*)    |    V24   +  lion   200,   with   microproc.
GO   340/A(*)    |    V24   +   Lion   9.6,    with   microproc.

GO   308      (*)    |   0mninet   local   network
GO   212/A(*)    |    Ethernet   internal   1ine

1

GO   322      (*)    |    Multiplexer

GO   327                |   RS232   1nterface   and   current   loop

N.B.:   A11   controllers   marked   with  an   asterisk   (*)     are     Dual­Port     men
controllers,     of     which     there  are   two  versions   ­whole   segment
half  segment,   the   latter  being  the  more   recent.
The   G0212/A,   G0303,   60340/A  and   G0322   boards   are   exceptions   in   that
they  are   produced   in   the   new  version  only.
The   GO   236  and  the   60   331   are   interchangeable   only   if   the   former   is
half   segment.

It  is  absolutely  essential   that  Dual   Port  Memory  boards  on  a  system
are   of  the   same   type   ­   whole  segment  or   half   segment.
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2.      INSTNIATION

This   chapter   is   divided   into     4     sections,     each     treating     one     specific
aspect  of  system  installation.

The   first  section   is  a  brief  introduction     on     preparation     of     the     site
chosen   for   the   system.

The   second   part   deals   with   assembly  and   disassembly   of   the   basic   unit   SB0
and   the   S83   and   S82   modules.

The   third  section   is   on  workstations,   while   the     fourth     and     final     part
relates    to     regulations  for  the   installation  of  internal   lines  and  local
networks.

N.B.:   Contents   of   this   chapter   apply  to  all   models   of   the   M60   family.   Any
differences     between     the     multiprocessor     and  moEioprocessor  models
will   be  attributed  to  the   appropriate  model.

2.1       SURROUNl)1N6   CONDITI0NS

The   hints   given  below  should  be   followed  to  prepare   the   site   for     instal­
lation     of  systems   and   system  peripherals.   For  more   detailed   information,
see   the   "Site   Preparation   Guide",   code   number   3932790   N.

Main  Power  Supply  Network

Wires   and   switches   must   be   able   to   support  both   the   scheduled     work     load
and  the   high   surge   currents   at  power­on.
The   table  below   illustrates   the   nominal   voltages   and   frequencies  possible
in  this  system:

FREQUENCY     |     VOLTAGE

|     110V     |     115V     |     120V     |     220V     |     240V

50hertz      |      yes    |                 |      yes    |      yes    |      yes

60hertz      |      yes    |      yes    |                 |      yes    |
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Maximum  deviat].on   for   the   values   illustrated   in   the   table  are:

­Mains   voltage   variation:      ±   1096

­Frequency   variation:                 ±     296

1f   these   tolerances   are   exceeded,   a   stabilizer   with  power     equivalent     to
the   system   maximum   power   absorption   must   be   inserted.

Cround

Ground   resistance  must  be   to  national   standard   requirements.   A   resistance
of     50     ohms   covers   disturbance   and,   as   operator  protection,   Italian   ENPI
standards   demand   a   resistance   of   20   ohms   ma^imum.

Mains  failures

The   system  will   resist  mains   failures   in  the   following   cases:

­        Voltage   drops   of   under   15%

­        Voltage   drops   of   under   309.o   for   a   maximum   of   25   cycles

­        Total   mains   failure   for   no  more   than   one   half   cycle   (10ms)

When   these   limits   are   exceeded,   the   system   is   reset.

Electric  noise

The   system  must  be   insulated  against   sources  of  electrical   noise   and   dev­
ices     causing  excessive   voltage   level   variations   or   which   introduce   large
inductance   or   capacitance   loads   into  the   system.
However,   some   of   the   smaller,   general   office   machines   may  be   admitted     on
the     same     line   as   the   system   just   as   several   Ll   systems  may  be   connected
to   the   same   mains   power   source,   provided   each   machine   has   its   own   plug.

Maximum   a.c.   mains   conducted   noise   values   accepted   by   this   system   are:

­Voltage:   500V

­Frequency:    100   Hz

­Risingedgetime:   40ns

­Falling   edge   time:   500   us
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Teiiperature  and  hLiDidity

The   table   below   inc!:cates   the   minimm   amd   r.aximmt   temperature     and     humi­
dity     values     for     the   system   and  magnetic   peripherals   in   operation,   when
stationary  and   in   storage.   All   readings   are   calculated  with   no     condensa­
tion.

OP ERAT I0N                   |          STAT l oNARY                   |                STORAGE

TEMP.    C    |    R.HLJM.    Z|    TEMP.    C    |    R.11lM.    %|    TEMP.    C    |    R.HLM.    t

M60   ­M60/2/3    |    10   ­40    !    20   ­80    |       5   ­50    |      8   ­80    |­15   ­+55!      8   ­90
­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­+­­­­­­­­­­­­­­­­­­+­­­­­­­­­­­­­­­­­
FDU   ­mFDU             |    10   ­40    |    20   ­80    |       5   ­50    !       8   ­80    |­30   ­+53|       8   ­90
­­­­­­­­­­­­­­+­­­­­­­­­­­­­­­­­­+­­­­­­­­­­­­­­­­­­+­­­­­­­­­­­­­­­­­
HDU                                |    10   ­40    |       8   ­80    |       `.   ­50    |       5   ­95    |­34   ­+55|       5   ­95
­­­­­­­­­­­­­­+­­­­­­­­­­­­­­­­­­­+­­­­­­­­­­­­­­­­­­+­­­­­­­­­­­­­­­­­
STC                               |    10   ­40    |    20   ­80    |      5   ­50    |      5   ­90    |­30   ­+55|      5   ­95
­­­­­­­­­­­­­­+­­­­­­­­­­­­­­­­­­­+­­­­­­­­­­­­­­­­­­+­­­­­­­­­­­­­­­­­
MTU                                 |    10   ­32.8|    15   ­95    |       5   ­50    |    10   ­90    !­30   ­+50|    10   ­90

Static  electricity

Extremely   low  humidity  may  cause   electrostatic   charges     to     be     generated
effecting     the     magnetic     media   in   read/write   operations   3nd   operation   of
the   electronic   devices   and  paper   service   equipment.
Carpets  and   mats   can  also   cause   electrostatic   charge  generation.
Humidity  must   be   kept  to   required   levels   and  anti­static   floor     coverings
used .

Dust

Systems   may   be   installed   in   a   normal   room   designed   for   office   purposes   so
maximum   dust   level   permitted   is   0.25   mg/mc.
A   high   dust   level   effects,   in  particular,   the     magnetic     media,     reducing
effective  head  life.

Operating  area

A11   parts  of  the   system  must   be   accessible   to  allow   for   service.
Systems   should  not  be   installed   in   full     sunlight     or     near     direct     heat
sources.
A  free  flow  of  air  should  be  guaranteed  the   system  and     all     inlets     left
unobstructed.
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2.2      lHPACKIN6   AND   CHECKIN6   CONTENTS

Ensure   that   the   outer   wrapping   has   not   suffered   substantial   damage.
Then   unpack   the   modules,   opening   the   cardboard   boxes   and   polystyrene   cov­
ers.
To   avoid   damaging   the   magnetic   tieads,    the   parts   being   unpacked   should   not

be   subjected   to   rough   treatment   of   any   kind.

Perform   the   following   operations:

1.      Check   that   the   basic   module   SB0   packaging   contains:

­       a   couple   of   keys   for   system   switch­on,   inserted   in   the   cable   duct

­        connection   cables   for   a   V24/LI0N200   1ine

­        spacers   and   securing   screws   for   the   S83   module

2.      Check   that   the   S82   and   S83   packaging   contains:

­        screws,   brackets   and   link   joint   f or   module   assembly

­peripheral   unit   connection   cables

­power   supply   cables

3.     :::::e::a:o:h:o8:;:a::::m::.;.the   S83­type  SuPport  Contains   screws  and

4.      Check   the   panels   of  the   units   have   not   been   damaged.

5.      Check  that   the   voltage/frequency   values   on     the     label     on     the     rear

panel   of   each  module   correspond   to   the   customer's   local   values.

6.      Ensure  that   the  machine   cor`tents   card  exactly  corresponds     to     actual
system   composition.

As  a   guide   to  module   and  board   identification,   see  the   "Progetto  di     Ges­
tione"   appendix.
Any   f.?ults   discovered   should   be   brought     immediately     to     the     notice     of
DATC/TEC,   lvrea,   together   with   the   Quality   Control   form  that   follows.

Unpacking   procedures   are   illustrated   in   the   fig.ure   on   the   r.ext   page.
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Fig.      2­1      Unpacking   the   SBO,.  S82   and   S83   modules
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2.3     0PER^TloNs   To   BE   PERFORMED   oN   sBo  rioDuiE   wiTii  mcHiNE   oFF

With   reference   to   figures   2­2,   2­3   and   2­4,   perform   the   following     opera­
t i ons :

­Remove   the   upper   panel

­        Remove   the   rear   panel

­        After   removir`g   the   cable   duct   and   the   internal   cc..er,   check   that     the

mains   cables   are   correctly   in   position

­Remove   the   front   panel

­        Remove   the   two   board   fixing   plates

­        Check   that   the   system  boards   are   those   required  by  the   customer

­        Check   that   the   ].umpers   on   the   boards   are   set   as   shown   in   chapter   four

­       Check   that   the  boards   are   inserted   in  the   rack  as   outlined   in  section
1.2

­        When   the   above   operations   have   been   completed,    re­assemble   all   parts,

with   the   exception   of   the   yellow  transport   bar

­       Set   the   support   f eet   fäce     down     on     the     support     surface     to     avoid

unwanted   machine   movements

PANEL   SECURING   SCREWS+

Fig.      2­2     Front   view   of   SB0   module   ­closed
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2.3.1      ovERALL   vlEw   oF   sBo   rK}l)uLE   ­opEN

A­B­C:   "AMPEX"   type   connectors   for   console   power   supply   LA04   connection
D:             "AMPEX"   type   connectors   for   connection   to   solid   state   relay
E­F:         "AMPEX"   type   connectors   for   connection   to   primary   power   supply   L830

N.B.:      The   support   plates   must   be  maintained   in   place   as   separators
between  the   non­filtered  current   (a.c.   cables)   and  the  filtered
current   (d.c.   cables).

Fig.      2­3      SB0   module   rear   view
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N.B.  :

A:      Support   feet
8:      Screws   for   fan   container
C:       Screws   for   FEC/REDAC/LA04   box

D:       Screws   for   L830   power   supply   unit
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2.4      0PERATloNS   TO   BE   PERFORMED   0N   S83   HODU.E   WITll   HAcllINE   0FF

The   various   assembly   possibilities   for   the   S83   module   are   shown   in   f igure
2­6.
To   assemble   as   required,   proceed   as   described   below   (see   figure   2­5):

­        Secure   the   S83   module   by   using   the   accessories   supplied

­        Check   the   the   power   supply   cable   connection5   are     as     illustrated     in

section   3.2

­        Connect   (or   check,    if   already   connected)   the   cables   between   controll­

ers   and   their   peripherals

­        Unblock   the   heads   of   the   HD   units   and   remove   the   FDU   and   SCT     protec­

tions,      but     only  after   completing  all   the  module   assembly  operations
(for   installation  of  peripheral   units,   see   chapter   5)

­        When   all   operations   have   been   completed,   re­assemble     all     parts     and

switch   modul.    on   at   the   ON/OFF   switch   on   the   rear   of   the   module.

N.B.:   To   remove   a   peripheral   unit   from   the   module,   the  ,front     panel     must
first   be   removed  and   then   the   screws   of  the  peripheral   unit.

Fig.      2­5     1nstallation   of   the   S83   module
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Fig.      2­6     S83   Assembly   possibilities
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2.5      oFIERATloNs   To   BE   pERFORMED   oN   s82   mDLLE   wlTH  mcHINE   oFF

Install   S82  module,   setting   it   to   the   right   side   of   the   S80  basic  module,
to     allow  easy  access   to   the   first   board   slot   of   the   SB0   board   rack.   This

position,   known  as  "test   position",   is,   in   fact,   used   for   board   operation
checking.
The   procedure   is   described   below:

­        Secure   the   S82   module   using   the   screws,   brackets   and   joint     as     shown

in   figure   2­7.

­        Check   that   the   power   supply   cables   are   connected   correc+.ly

­       Connect  the  controller   cables  to  the   relative  peripheral   unit5

­        Release   the   heads   of   the   60   MB   HDU   and     remove     the     MTU     protection,

though     only     after     completing     the     module   assembly  operations   (for
installation  of  peripheral   units,   see  chapter  5).

Fig.     2­7     S82  module   installation

4102050   A    (1)                 M60­M60/2/3            Service   Manual 2­11



2.6      MULTIPROCESSOR   SYSTEM   INSTALLAT10N

A   multiprocessor   system   is   installed   in   the   same   way  as   the   monoprocessor
system.
However,    it   is   advisable   to   perform   these   additional   checks:

­        Check   that   the   UC040/A,    1F300   and   C0099     boards     are     correctly     con­

nected                                                                                                                                                 i

­         Ensure   that   the   UC040/A   board   has   the      PD25      and      PD26      EPROMs      with,

respectively,   the   multiprocessor   system   firmware   and   the   remote   diag­
nostic   f irmware

­         Check   the   UC040/A   has   the   second   MMU

~         Remembering   that,    with   MOS   release   5.0,    the   CPU   RS232   channel   is   used

for     remote     diagnostic     only,      check   that   all   RS   232   peripherals   are
connected   by   multiplexer   controller   (G0322).

1n   bi­processor   systems   (M60/2),   a   plug  must   be   inserted   on     the     lF     300
board   connector    'CPU3',   as   shown   in   the   figure   below:

PLUG   code   no   337925   J

Fig.      Z­8      1F   300   plug   for   M60/2

The   two   figures   shown   overleaf   represent   interconnection  between  the  Cen­
tral     unit   and   Cache   boards,   and   between   the   IF   300   and   the   console   board
C0099   for   both   the   M60/2   (no     remote     diagnostic)      and     the     M60/3      `(with
remote   diagnostic)   systems.
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SELECT10N    CABLE    code    no    519073    W

Fig.      2­9     Interconnection   diagram   for  M60/2   without   remote  diagnostic

SELECTION    CABLE    code    no    519073    W

Fig.     2­10     1nterconnection  diagram  for  M60/3   with   remote  diagnostic
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2.6.1       H60   SYSTEM   UP6RADIN6   PROCEDURE

Procedures   for   upgrading   M60   into   a   bi/tri­processor   system,   with     remote
diagnostic  possibility,   are   described  below:

IF   300   Board

Secure   the   board   to  the   three  holes   on   the   left   side   of   the     board     rack,
remembering,      however,      that   these   holes   do   not   exist   on   syc`­eiTi5   produced

in   1984,   anl   must,   therefore,   be   made   as   illustrated   in   the   figure   below.

BACK­PANEL

SIDE

N.B.:   the  boards   and   the   fan  container   should   be   protected  against     shav­
ings   caused   in   drilling.

Fig.      2­11      Drilling   left   side   of   SBO   board   rack
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LK:040   Board

Carry  out  the   following   operations:

­        Mount   the   second   MMU   ZSO10   chip   on   the   UC040   central   unit   boards,      in

position   ZO9FN.

­        Fit  the   EPROM  PD25   containing   the   multiprocessor   firmware   in   position

Z10F .

­        Fit   the   EPROM  PD26   containing   the   remote   diagnostic   firmware   in  posi­

tion   Y10.

­        Change   board   tag   1abel   from   UC040   to   UC040/A.

­        On   the   UC040/A   boards,   check   that   the   chips   mentioned  above     and     the

jumpers   of   DIP­switch   Swl   shown   in   section  4.1.1   are   correct.

Other  syste.  boards

Proceed  as   follows:

­        lnsert  the   other  UC040/A  ­  UC041   couples     in     the     slots     immediately

after   the   first   U.C./CACHE   board   couple

­       Connect   the   cables   as   shown   in   figures  2­9  and   2­10.

­        Remove   the   twin  board,   G0327,   incompatible   in  multiprocessor   environ­

ment

­       1n   upgrading   systems,   keyboard/display     controllers    and    multiplexer

controllers   can  be   used   simultaneously.

­       Use  the   central   unit  RS   232  channel   only   for   remote  diagnostic.

­       After  completing  the  above  operations,   check  that  the  boards     in     the

rack     are     packed     together     in  the   correct  order  as   shown   in   section
1.2.
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2.6.2      LP6R^DIN6   MODULES

A   list   of   the   modules   required   to   update   an  M60   into  an  M60/2,   M60/3   sys­
tem   with   remote   diagnostic   facility.

SET  6211 :   Modules  to  upgrade   frod  "}0  to  M60/2

UC041    board

UC040/A   +   ROM   board

IF   300   board

1    CODE    NO.

M1   247   plug

IF   300   1oop   plug

Redac   ­   multiprocessor   interface   RS   232   cable
Redac   ­   central   unit   serial   1ine
Redac   signals   cable
Console   ­   central   unit   signals   cable

Three   M3x6   screws

M60/2   1abel

EPROM    231,    PD25

EPROM    231,    PD26

SET  6311 :   Hodules  to  upgrade  frc­M60/2  to  M60/3

UC041    board

UC040/A   +   ROM   board

1     CODE    NO.

414069   Z

414071    K

M1247   plug                                                                                                                                                           |    335572   W

Redac   ­central   unit   serial   1ine   cable                                                              |   519052   Z
Console   ­central   unit   signals   cable                                                                |   5190­­"

M60/3   cable                                                                                                                                                       15190

TEL  6047:   Modules  to  tipgrade  to  systei.s  iith  re­ote  diagnostic|   CODE  NO.

Remote   diagnostic   board   C0099/A                                                                                     |    335659   M

Redac   ­   central   unit   serial   1ine
Redac   ­   remote   diagnostic   line   cable
RS   232   cable

EPROM   231,    PD25                                                                                                                                                           |     963339   A

EPROM    231,    PD26                                                                                                                                                                    1                ­.­P

­­­­_­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­
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2.7      WORKSTAT10«S

New   workstations   have   been   designed   for   the   L1   1ine,      based     on     the     ELB
3683   and   the   multiprocessor   controller   G0322.
Earlier  workstations   were   bas,ed  on   keyboard/display     controllers     and     on
the   ELB   1381/1382   electronics   box.

For   the   M60   and   upgraded   ver5ions   of   the   M60,   a   mix   of   both   old     and     new
workstations   is   permitted.
For   original   multiprocessors,      however,      only     new     workstations     can     be
accomodated.

Key  elements   in  operation   of  the  workstation  will   be     examined     individu­
ally  in  the   next  sections.

]:8:::;0

CBL    3610

'Code    no.111176    R

1  =10m

ELB   3683

WORKSTATI0N

( c .1. PERIPHERAL)

ELB    3683

WORKSTAT10N

Fig.     2­12     Workstation   installation  plan
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2.7.1       MULTIPLEXER   CONTROLLER

This   is   an   intel]igent   module,   capable   of   handling   4   full   duplex     connec­
tions     at     speeds     of   up   to  19,200  baud  and   transfer   rate   of   up  to  76,800
bits/sec.
1ts   interfaces   are   the   20   mA   Current   Loop   and   RS   232   C.
A11   connections   between   this   controller   and   periijnerals   are   by   way  of   the
external   D­B0X   device.

2.7.2      l)ISTRIBUTI0N   B0X   D­B0X

This   is   a   passive   device   connecting   the   system   multiplexer   controller     to
the     different     periDherals;   in   other   words,   it   "distributes"  connections
(RS   232   and/or   Curre'+.   Loop)   to   the   peripherals.
The   cable   for   connection   to   the   multiplexer   controller   is   5  metres   long.

The   D­box   must   be   set   close   to   the   system   and   secured   to   the   wall   or     the
floor   at   a   maximum   distance   of  4   metres.
There   are   two   slot   holes   on   the   base   of   the   D­box   for   wedge   type   pressure
screws.
To   have   access   to  the   slot   holes,   the     D­box     cover,      held     in     place     by
embedded     wings,      should   be   removed.   While   the   anti­disturbance   frame   can
be   left   in  place,   the   protective   cover  plugs  must   be   taken   off     the     male
Cannon   connectors.

To   secure   the   D­B0X,   two   holes   must   be   made     at     a      distance     of     102     mm
centre­to­centre     with     diametei     depending   on   the   wedge   used.   The   screws
used   should   be   3.2   mm   in   diameter.

Fig.      2­13      D­B0X   with   casing   removed
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2.7.3      ELECTRONICS   B0X   ELB   3683

This   intelligent  module   is   the   central   element     of     the     workstation     and
consists  of :

­          COMPOSITloN:

.         Power   supply   unit   LG03

.         Electronics   mother   board   BA126

.        Pin   pad   and   badge   reader   optional   board   G0329

­           1NTERFACES    WITH    SYSTEM:

.         20   mA   Current   Loop   for   distances   of   up   to   1   km

.        RS   232   C   for   distances   of   up   to   15   metres

­           lNTERFACES    WITH    PERIP.1ERALS:

.        keyboard   interface

.       video  controller   interface

.        two   RS   232   C   interfaces

.        two  TTL   interfaces

­         EXCHANGE   WITH   SYSTEM:    serial,   point   to   point,   asynchronous,    free   run­

ning,   via  multiplexer  controller

Fig.      2­14     Diagram   of   connection  between   ELB   3683   and   peripherals
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Installation  of  ELB   3683

The   ELB   3683   has   a   felt­padded   base   and   a   cooling   fan.

1n   its   workstation   context,   the   ELs   may   either   be   set   on   a   table   or   in     a
semi­enclosed      housing;    however,    in   both   cases,   a   free   supply   of   air   must

be   guaranteed.    The   ELB   3683   does   not   have   any   holes   on   its   upper   cover   to

take   a   monitor.

Fig.      2­15      ELB   3683   Ventilation

To   remove   the   ELB   3683   casing,    the   securing   screws   on   the   rear   panel   must
first     be   slackened  and   the   casing   pulled   slightly   forward   so  that   it   can
then   be   turned   over   backwards   and   lifted   off   the   base   of   the   ELB     without
damaging   the   copper   earth   springs   in   the   framework   contact   zones.

Fig.      2­16      ELB   3683   casing   ­rear   view
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Asseiibly  of  the  pin  pad  and  badge  reader  option  board  60329

To   mount   the   pin   pad   and   badge   reader   option   board   in   the   ELB,      the     pro­
cedure   is   as   follows   (see   also   figure   below):

­        Remove   the   ELB   3683   casing   as   described   earlier

­        Mount   the   option   board,   securing   it   to   the   motherboard     BA126,      using

the   screws   and   spacers   shown   in   the   figure

­       Connect   the   option   board   to   the   motherboard  and   the   power   supply   unit

via   the   40­way   flat   cable,   plugging   into   the   J124   connectors   of   BA126
and   G0329.
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Power  sLJpply  asse.bly

The   power   assembly   LG03   is   contained   in   a   sheet   metal   structure   including
the     f3n,      switch,      power   plug   and   display   socket.   The   assembly   is   in   two

pa rts :

­   Electronics   board
­A.C.    distribution

The   electrical   characteristics     of     the     electronics     board,      which     also
includes   the   mains   filter,   are:

­Frequency:    50­60   Hz   ±59Jo

­Jumper­selected   mains   voltage:   100­120   V   or   220­240   V
­Power   absorption:   50   VA

­Power   rai`:ed:   35   watt

How  the  alternating  current   is  distributed   is   illustrated   in     the     figure
below:

POWER    SUPPLY    UNIT    LG03

:°#LRTES#PPLY  8°ARD       Erl

1=

112       ,J"4               E=

®©
STRUCTURE    SCREW

FAN

MAINS                                                     VIDEO    PLUG

CONNECTOR    J316

1       1      +5V

2      1     +5V

31M

4      |         M          |     BLACK

5      |     +12V|     ORANGE

6     |     ­12V|     ORANGE

Fig.      2­18      A.C.    distribution   in   ELB   3683
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2.7.4      CURRENT   L00P   CONNECTION   LINE   AND   T~B0X

For   a   Current   Loop   type   connection   between   system   and   ELB   3683,   for     dis­
tances     not   greater   than   10   metres   from   the   D­Box,   the   Current   Loop   stan­
dard   cable   CBL   3610   is   used.

The   ELB   3683   can   take   a   twin   leaf   connection   as   it   has   a   polarity   key;    it
should   be   inserted   in   the   "CL/MODEM"   connector.

OE=O
_ _               CL/MODEM          oNO­o Oi­o

REAR    SWITCH

LOCAL _ L­J_ _   ±

1       0N      0UTPUT    AC

9A°LF5E±o

FAN    GRILL

Fig.      2­19      ELB   3683   rear   view

The   conditions   listed   below  must   be   respected   in   connecting   the   CBL     3610
cable :

D­B0X   ASSEMBLY   VIEW

31

1
E=

a

1ii

=
T

CBL    3610    CABLE

connected    to   R+   WHITE/BROWN

connected   to   T+   WHITE

connected   to   R­   WHITE/RED

connected   to   T­WHITE/BLACK

CHANNEL    NUMBERS

( 1 ­2­3­4 )

Fig.      2­20     Connection   of   a   CBL   3610   cable   to   a   D­B0X
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T­Boxes   are   inserted   ir,   remote   connections   of   over   10   metres   and   also     in
shorter,      1ocal      connections   where   the   ELB   3683   and   D­Box   grounds   are   not
of   equal   potential.
This   has   a   dual   purpose:   a)   it   ensures   galvanic     separation     between     the
shield     grounds     of   the   two   devices   and   b)    junction   of   the   CBL   3610   cable
and   the   quadripole,    shielded   AWG   24   D­Box   connector   cable.
The   latter   cable,   connecting   D­Box   and   T­Box,    can   be   a   max.   of      1      km      in
length   and   is   available   from   ''Ge5tione   Ricambi"   in   reels   of   500   metres.
The   4   ELB   3683   wires   are   connected   to   the   T­Box   in   the   same   way     as     seen
earlier   for   the   D­Box   and   illustrated   in   figure   2­20.

SCREW    IN    TERMINAL    POSTS    ­    GROUPS    0F    4

AB
.`._^`

1

EEFIE
L  cr  +  cr      L  cr  +  cz:
++'' ++'1

C­'11C­11

NOT    USED

Fig.       2­21      T­Box   assembly   view

The   T­Box   has   two   sets   of  4   terminal   posts   each   to   which   the   ELB     and     D­
Box   devices   may   be   connected   indif ferently.
D­Box   and   T­Box   are­interconnected   in   the   same   way   as     seen     earlier     for
connection     of     the     D­Box     to   the   ELB,   and   as   is   now   shown   in   the   figure
below:

|           Current   Loop   line   cable           |
D­B0X   1< ­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­ > 1
11

T+         WHITE/BROWN               connected   to

R+        WHITE                                connected   to
T­         WHITE/RED                    connected   to

R­         WHITE/BLAct(               connected   to

Fig.      2­22      Connection   between   D­Box   and   T­Box

The   T­Box   and   D­Box   terminal   posts   are     accessed     after     the     covers     are
removed   f rom   the   two   devices.
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T­B0X  lnstallation

The   T­B0X   is   set   at   a   maximum   distance   of   10   metres   from   the   ELB   3683   and

is   secured   to   the   wall   or   floor   by   wedge­type   pressure   screws.
The   holes   are   4.5   mm   in   diameter   and   are   at   a   distance   of   49     mm,      c,entre
to  centre.
The   T­Box  can   only  be   secured  after  the     cover     is     lifted     off     and     the

printed   circuit   removed   as   5hown   in   figur.c   2­19.

T­B0X   WITH    COVER                                     T­B0X    BASE    WITH

PRINTED    CIRCUIT

E
SCREWS    TO    BE

REMOVEO    TO                 .

RELEASE    COVER

T­B0X    BASE

SCREWS    T0    BE     REMOVED

T0    RELEASE    PRINTED

CIRCUIT    AND    CABLE

BINDING    STRIPS

T­B0X    SECURING    HOLES

Fig.      2­23     Disassembly   of   T­Box
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2.7.5      ELB   1380/1382   ADAPTER

ln   addition   to   the   ELB   3683,    there   is   a   further   type   of     ELB     with,      how­
ever,   more   modest   performances.
With   the   1381    version,   workstations   with   video   and   keyboard   only     can     be
set   up   at   a   maximum   distance   of   100   metres   from   the   system.

The   1382   version   should   be   used   to   connect   workstations   with     peripherals
with   RS   232   serial   interfaces   and   pin   pad/badge   rc,  cier   devices   as   well   as
the   video   and   keyboard.   Maximum   distance   is   still   100   metres.

The   ELB   1382   adapter   connectors   are   illustrated   in   the   figure   below.

1­Cable   for   connection   to  mains   voltage

2­Connector   for   video/keyboard   controller   (in  M60   rack)

3­   Connector   for   connection   to   video   and   keyboard

4­   Connector   for   peripherals   with   RS   232   serial   interface

5­   Connector   for   Pin   pad   and   Badge   reader

Fig.      2­24      ELB   1382   Cables   and   Connectors

N.B.:      The   ELB   1381    does   not   have   the   connectors   numbered   4   and   5   present

on   the   1382.
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2.8      INSTALL^TI0N   OF   LINES

2.8.1       6ENERAL

Some   general   points   are   given   below  and   apply   to   all   types   of   line.

The   cable  must   not   be   positioned   close   to   electric     power     devices     which
could   cause   harmful   electromagnetic   interference.   Such   noise   sources   are:

­        Electric   lighting  systems   (neon   lights   in   particular)

­        Energy  generators   and   distributors,   such   as   transformers   and  alterna­

tors

­       Air   conditioner  motors,   elevators   and   large   fans

­        Radio   and   TV   transmitters

­        Signal   generators,   communications   and  safety  systems

Another   factor   influencing  line  noise   level   is  the   distance  the   line   runs

parallel   to  the  noise   source.

The   table   below   gives   the   minimum   distance   the   line   is   to     be     kept     from
the   noise  source   in   relation  to  the  distance   they  run  parallel.

IN    PARALLEL                       I     MINIMUM    DISTANCE    BETWEEN    LINE    CABLE    AND    N01SE    SOURCE

fromotol00m         |    locm

over   100   m                         1    0.30   ­0.50   cm.

N.B.:      When   a   line   cable   and   an   a.c.   cable   cross   over,   they  must   be   kept
5   cms.   apart.

The   line  must  also  be  guaranteed  adequate  mechanical     protection     in     the
more     exposed     zones     of  the   installation,   such  as   particularly  busy  pas­
sageways.      Here,   the   use   of   cableducts   is   strongly   recommended.
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2.8.2      L10N   INTERNAL   LINE

The   LI0N   200   (Local   1nternal   0livetti   Network)   internal   line   is      used      in
system   cluster   configurations.

The   L10N   200   consists   of   a   controller   with   microprocessor,      which     has     a
V24   interface   and   a   200   Kbps   L10N   type   interface.

Only   two­wire   internal   lines   can   bc.   implemented   with   this   controller.

Maximum   trunk    length   with    AWG    20    wire    is    2    Kms,    and   1.2    Kms   with      AWG      22

wire.

The   maximum   number   of   systems   that   can   be   connected   to   a   trunk   is   32.
A   polling­selecting   type   protocol   is   used   (master­slave).

The   maximum   number   of   systems   that   can   be   connected   with   a   Tap­box   (to   be
described   later)   at   any  point   of  the   trunk   is   8.
Minimum   distance   between   two   tap­boxes   is   5   metres     when     there     are     two

junctions,   and   2.5   metres   with   one   junction   only.

Description  of  transmission  ­eans

The   LION   internal   1ine   trunk   must   have   a   cable   with   very   precise     charac­
teristics,      code   no.    5731835   M.   This   cable   has   two   twisted,   AWG20   conduc­
tors,    each   with   7   primary   AWG28   wires.
The   AWG24   cable   can   only   be   used   for   already   existing   wires.

1NSULAT10N   0N    2    TWISTE0    CONDUCTORS

Fig.      2­25      LI0N   cable

Description  of  junction

A   ).unction   box,    or   TAP­B0X   (identified   as   TAP      1070),       is      used      in     L10N

internal     1ines   for   connection   on  a   terminal   strip   of   the   two   trunks,   the
trunk   shield   and   one   or   two   junctions   for   terminals.
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Each   Tap­box   allows   one   or   two   junctions   to   be   connected:      to     order     the
correct     number   of   Tap­boxe5,   a   precise   installation   plan   should   be   drawn
uP.

Tap­boxes   come   without   female   conr`ectors.   The   female   connectors   are     part
of   the   corresponding   line   controller   commercial   module   and   have   the   wires
needed   for   connection   of   the   junction  to   the   trunk   soldered  across     their
pins.   A   0.1   microfarad   capacitor   is   also   soldered   to   the   ground   wire   (see
figure   2­26).

/'­­\

Fig.      2­26     Tap­Box   for   L10N   internal   line
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1n   the   latest   version   of   the   TAP­B0X,   the   capacitor   is     inserted     in     the

printed     circuit   (see   figure   2­27).   As   the   female   connector   supplied   with
the   cable   has   both   a   capacitor   and   a   ground   connection   bracket,   depending
on     the     type     of   TAP­B0X   installed,   the   capacitor   must   be   eliminated   and
the   ground   bracket   used   instead,   or   vice   versa.

FEMALE    CONNECTOR

WITH    BRACKET    AND

CAPACITOR    ON

GROUND    WIRE

WITH    NEW    TAP­B0X,

CAPACITOR    IS

REMOVED

NEW    TAP­B0X

.::

1

0.1     uF

Fig.      2­27     TAP­B0X   with   capacitor   inserted   in   printed   circuit
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Connection  of  trunk  to  TAP­BOX

Each   Tap­box   connects   a   maximum   of   two   junctions,      one     per      system;      the
only     restriction     is   that   there   should   be   a   minimum   of   10   metres   between
tap­boxes .
1nside   the   Tap­box,   there   is   a   terminal   strip   with   9   points   to     take     all
the     cables.      When     the     Tap­box     has     been   attached   to  the   wall,   the   two
trunks   should   be   conr`ected   as   described   (see   figure   2­28):

­        The   trunk   cables   enter   the   Tap­box   via   two   inlets  on   the   sides.

­        The   two   AWG20   wires   of   each   trunk,    incoming     and     outward,      are     con­

nected,      respectively     to   terminal   strip   points   1­2   and   8­9.      The   red
copper   wires   are   connected   to   points   1   and   9     and     the     copper     plate
wires   to   points   2   and   8.

­        The   trunk   shield5   are   taken   to   the   Tap~box   ground   via   the   cable   clips

at     the     lateral   inlets.   The   cable   clips  also   hold   the  trunk  cable   in

position.      However,    it   must   be   fixed   securely,   by   the   braiding     wire,
after     an     appropriate   amount   (11   mm   approx.)   of   the   of   the   PVC   insu­
1ating   cover   has   been   stripped   off .

Fig.      2­28     Connection   of   trunk  to   Tap­box

­EachTap­box   hasa     110     0hm,1/2     W     terminator     resistor,      mounted

between   terminal   strip   pins   1   and   2   or   s   and   9.
This   resistor   should   be   removed   from   intermediate  Tap­boxes  and     left
in     place     only     in  the   Tap­boxes  at   either   end   of   the   line   (see   fig.
2­29) .
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Trunk  shield  ground  connection

The   trunk   shield   must   be   connected   to   ground   at   one   of   the     ends     of     the
l i ne .
A   unipolar,    AWG18   wire   with   an   eyelet   to   be   positioned     under     the     cable
clip   on   the   same   side   as   the   terminator   re5istor   should   be   inserted.
The   other   end   of   the   wire   should   be   attached   to   the   ground   terminal   of     a

power     plug     which     if,   then   inserted   in   a   nearby   mains   socket.    One   of   the
Tap­boxes   at   the   end   of   the   trunk   must,   therefore,   be   set   up   close     to     a
mains   source.

Fig.      2­29     Tap­box  at   end   of   trunk
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Junction  connections

The  outlets   towards   junctions   in   the     Tap­box     are     sealed     with     plastic

plugs.      The   female   connector   code   no.   336470   L`   can   only   be   inserted  after
the   plug   is   removed.   Three   wires   are     soldered     to     this     connector,      one
white,      one     orange   and   the   third   black   with  a   capacitor   on   the   f ree   end.
The   type   of   connection   to   be   made   is   shown   iri   the   table   below:

WIRE    COLOUR|            CONNECT    T0    TERMINAL    STRIP    PIN    NO.:

|         (FIRST    JUNCT10N)      |         (SECOND   JUNCT10N)

WHITE                              1                                      4                                      1                                      6

ORANGE                          1                                      3                                      1                                      7

BLACK                             1                                      5                                      1                                     5

The   capacitors   on   the   trunk   shields   ensure  that   there   is   no  galva.iic   cou­

pling     between     the   junction  shields   and  the   trunk  shield  while   a.c.   cou­
pling   is  maintained.

Fig.      2­30     Example   of   a   two   terminal   junction
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2.8.3      0WINET   LOC^L   NETWORK

The   OMNINET   local   network   is   a   fast    (1      MHz),       internal      line      consisting

essentially  of :

­        Trunk   cable

­         TAP­BOX

­        Ground   cable

­       Workstation   connection   cables

­        Repeater

Netlork  conf iguration

The   Omninet   network  must   meet   the   following   conditions:

­        Maximum   distance   between   Tap­boxes   or   Repeaters:   150   metres

­        Maximum   length   of   segment   without   Repeater:   150   metres

­        Maximum   number   of   Repeaters   to   be   used:   3

­        Maximum   length   of   line.:    600   m

­        A  maximum   of   16   systems   can   be   connected   to  a   line   segment.   Two     sys­

tems   can  be   connected   to  a   Repeater.

An   example   of   a   network   is   shown   in   the   f igure   below.

Fig.      2­31      Example   of   an   Omninet   network
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Trunk

A   twisted,    shielde'.'   r`eir   code   no.   5731835   M   is   used   as   trunk.

TAP­B0X

Both   the   Tap­boxes   described   earlier   for   the     LION     network     and     a
recent     type     with  capacitors   inserted   in   the  printed   circuit   can   be
in   an   Omninet   network.   The   female   connector   coming     with     the     cable
both     the     capacitor     and   a   bracket   on   its   ground   cable.   Depending   on
type   of  Tap­box   used,   either   the   capacitor   or   the   bracket  will   have
removed.

Junction  cable   (drop  cable)

The   cable   used  to  connect   systems   to  the   network,   like   the   trunk,      is     of
AWG20   wires,    and   is   a   maximum   of   2.5   metres   long.

Repeater

Repeaters   must   be   used   when   the   trunk   exceeds   150  metres   in     length.      For
further     information,   see   the   specific   General   Service  Manual   (see  appen­
dix   ``Bibliography").

Line  safety

For   correct  Omninet   operation,   these   conditions   should  be   satisfied:

­       the   whole  .area   served   by  the   network   is   to  be   connected  to     the     same

ground

­       all   systems   connected,   including   repeaters     and     the     trunk     braiding
wire,   are   to  be   connected  to  the   same  ground

­       there  should,   if  possible,   be   only  one  power   supply  station;      if     not

possible,   all   stations   should   have   the  same  ground

­       the   network   should  be   installed   inside   the   same  building

­       maximum   voltage   on   a   ground   point   is   3V;   a     potential     difference     of

more   than   12   V  could   damage   the   line   drivers   connected.
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2.8.4       ETHERNET   LOCAL    NETWORK

The   Ethernet   local   network   uses     a      co­axial      cable     with     characteristic
impedance   of   50   0hm   to   link   the   systems   (nodes)   by   way   of   transceivers.
The   main   considerations   for   network   configuration   are:

­        Co­axial   cable   segments   must   not   exceed   500   metres   in   length   and   must

have     a     terminator     resistor   of   50   0hm,    i.e.   the   same   as   the   charac­
teristic   line   impedance.

­        Up   to   100   nodes,    a   minin,iim   of   2.5   metres   apart,    can   be      connected      on

any   one   c.able   segment.

As   seen   in   figure   2­32,    systems   are   conected     to     the     network     by     a
recei\Je/transmit   cable   and   a   transceiver   supplied   with   cable.

­       Repeaters   are   used  to   interconnect   Ethernet   segments   (see     figure     2­

33).

There   may   not   be   more   than   two   repeaters   between   any     two     nodes.         A
repeater   has   to  be   connected   to  a   transceiver   (node   po5ition)   on   both
segments   it   connects   and,   by   regulation,      it     must     have     local     a.c.

power   supply.

­       Maximum   length   of   the   transceiver   cable   (from   a   transceiver   to   a   con­

trol   unit)   is   50  metres.

­        The   network   extends   to   a   maximum   of   2800   metres,   as   outlined   below:

.         Five   500   metre   segments.   (total:   2500   metres)

.        100   metres   per   repeater   (2   repeaters   =  200   metres)

.        50   metres   per   system   (2.machines   in   end   positions   =   100   metres)

Fig.      2­32     Ethernet   segment   conf iguration
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N.B.:   for   Ethernet   local   network   installation   procedure,   see   NOP   code   no.
3874208   Z/18.

KEY:       R      =Repeater

S      =   System    (node)
T      =   Terminator

TR   =   Transcei\.er

Fig.      2­33     Ethernet  network   extended  configuration
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2.8.5      RS232   1NTERFACE   STATIC   MULTIPLIER    (MSW   3369)

This   is   a   manual,   mechanical   two­way   switch   used   in   connections     to     dev­
ices     with     RS   232   interface.    1t   comes   in   a   desk­top   version   and   consists
of   one   board   with   three   RS   232   outputs.

Typical   applications   of   the   static   multiplier   are:

1.      Alternating   an   external   1ine   between   two   systems

2.      Alternating   a   printer   between   two   systems

3.      Alternate   connection   of   two   printers   to   the   same   system.

Fig.      2­34     Configurations   with  the   RS232   interface   static  multiplier
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2.8.6      V24   1NTERFACE   l)YNAMIC   HULTIPLIER   (DIM   3379)

This   is   a   desk­top   device,   consisting   of   one   board   only.
It   is   used  to   regenerate   interface   signals,      broadcast     messages     and     to
branch  multi­point   lines.
1t   has   five   V24   outputs,      one     of     the     "common"     type,      the     other     four
"expanded".        Signals     arriving   on   the   common   output   are   also   sent   simul­

taneously  to   the   other   four   outputs;   similarly,   signals   coming     from     the
four   outputs   are   also   sent   to   the   common   output.

The   dynamic   multiplier   is   transparent   to   the   type   of     protocol     used     and
can   be   used   for   synchronous   and   asynchronous   transmission   in   full   or   half
duplex.

Used   for  multi­point   trunk   connections,   it  allows   for   a   reduction   in     the
number        of        modems        required.         1t        means,         in        practise,      that     an
internal/external   1ine   modem  can   be   dynamically   shared   between   four   stand
alone/satellite   systems  as   illustrated  in  the   figure  below.

Fig.      2­35     Diagram   of   connection   using   a   V24     interface     dynamic     multi­

plier
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3.       POWER   SUPPLY

3.1       6ENERAL

This   chapter   deals   with   the   power   supply   for   M60,   M60/2   and   M60/3   systems
and   the   external   cabinets   S83   and   S82.
It   gives   information   of   a   general   nature,   diagrams   showing   A.C.   distribu­
tion   in   the   SB0   and   S83   cabinets,   information   on   each   of   the   power   supply
units   used,   the   SB0  back   panel   diagram     and     absorption     values     for     the
hardware   modules   used.

Power   supply   units   used   for   M60   and   S83   cabinets   are   listed   below:

L830:      Main   power   supply   unit,   300   W

LA17:      +  5   V   extension   power   supply   unit   for   absorption   of  more   than   50   A

LA04:      40   W   power   supply   unit   for   Redac   and   console

LA40:      345   W   Power   supply   unit   for   S83

N.B.:      The   LA40   is   used   in   the   S83   cabinet   to   supply   the     magnetic     peri­

pherals     housed     in     the     S83,      except   for   the   60/120   MB   hard   disk
units   which   have   their   own   power   supply   unit,   the   XU   1701.

The   S82   cabinet   does   not   have     any     specific     power     supply     unit,
apart   from  individual   magnetic  peripheral   power   supply  units.

Current   raised  by  each   individual   unit   is   shown   in   the   table  below:

POWER    SUPPLY    UNIT                                         |    POWER     |    ABSORPTI0N    (amperes)

|(watt)     |    +   5V    |    +12V    |    ­12V    |    +24V

L830   ­SB0   integrated                      |      300      |    50.0    |      2.0    |      1.5    |      ­J

LA17­PSE6050                                         |      170       |    25.5    |       4.3    |       0.7    |      ­­

LA04­forRedac                                     |         40      |      5.0    |      0.9    |      0.3    |      ­­

LA40­PSU3545       (ins83)             |       345       |    30.0    |       4.5    |       2.8    |       5.2
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3.2     SB0  NODtLE   POWER   :lppLY

3.2.1      A.C.   l)ISTRIBUT10N

The   figure   below   is   a   diagram   illustrating  A.C.   distribution   in     the     SB0
basic   module.

N.B.:   For   the   physical   position   of   the  AMPEX  connectors,   see   figure   2­3.

Fig.      3­1       SB0   module   wiring   diagram
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3.2.2      BAC`..PANEL    IW060

There  are   two   versions   of  the   IN060  back  panel,   distinguished   essentially
by   different   J002  and  J003   connector   settings.

J002             J003

Fig.      3­2      Back   panel   1N060:   previous   version

TEST    P01NTS

0N   L830/J350

Fig.      3­3      Back   panel   1N060:    current   version
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3.2.3      L830   POWER   SIIPPLY   UNIT

The   figure   below   shows   the   L830   board   picture,   and     the     measurehent     and
regulation     points.      A11   measurements   are   made   with   a   digitai   tester   with
the  machine   on,   access   through   the   back   panel   (see   the   previous   two     fig­
ures ) .

SWITCH !:;25V(=1„

l+4»5V(+io~o)

FAIL

(+10%)

N.B.:     The   +5   V   limit   voltages   are   regulated     with     potentiometers     which
can   be  accessed   through  a   slot   in  the   back  panel.   As   these   voltages
are   used   only   by   production,   the   switch   should     always     be     in     the
central   position.

Fig.      3­4     L830   power   supply   unit   board   picture
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3.2.4      LA17   POWER   SUPPLY   UNIT

ln   systems   where   current   absorption   on   the   +5   V   is   expected   to   exceed     50
A,      the   extension   PSE   6050   must   be   mounted.   This   extension   is   provided   by

power   supply   unit   LA17.

VOLTAGE    ADAPTER    JACK:     (A)     (8)     A­8    =    110V

250V­3.15    A    FUSE

Fig.      3­5     LA17   power   supply   unit  board   picture

LA17  Installation

To   install   the   LA17   in   the   SB0   cabinet,   holes     must     be     drilled     in     the
sides  of  the  casing,   as   illustrated   in  the  figure  below.

Fig.      3­6     Drilling   holes   in   the   M60   casing   for   the   LA17
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After   complet`ir`g   the   drilling,   taking   care  not   to  cause     the     boards     and
fan   housing   any   damage,   perform   the   following   operations:

­        Secure   the   LA17   support   (code   no.   338651   Q)   to   the   two   upper   holes

­        Attach   the   LA17   securing   frame   (code   no.   338650   T)   to   the     two     holes

in   the   fan   housing

­       Mount   the   poh   ~   supply   unit,   connecting   it   to     the     Redac     board,      as

shown   in   the   interconnection   diagram   in   the   f igure   below.

Fig.      3­7     LA17   interconnection   diagram
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3.2.5     LA04   POWER   SIJPPLY   IHIT

The   figure   below   shows   a   board  picture   of   the     LA04     power     supply     unit.
Names     of   signals   and   values   of   voltages   found  on   its   connectors  are  also
shown.

VOLTAGE    ADAPTER

Fig.     3­8     LA04  power  supply  unit  board  picture
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3.3      S83   MODU.E   POWER   SIPPLY

3.3.1      A.C.    DISTRIBUT10N

Fig.      3­9     Wiring   diagram   of   S83   module   mains   box
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3.3.2     LA40   PWER   Suf'LY   UNIT

The   LA40   power   supply   unit    (a   board   picture   is   shown   ir`   the   f igure   below)
is     mounted      in     the   S83   cabinet   to   power   the   magnetic   units   found   in   the
cabinet.    1t   should   be   remembered   that   60/120   MB   HD   units   have      their      own
independent   power   supply   unit.

VOLTAGE    ADAPTER

Fig.      3­10     LA40   power   supply  unit  board  picture
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The   figiire   below   represents   the   LA40   power     supply     unit     connectors     and
their   voltages:

__ ­­­­     +   12V

|J061     |­      ­12V

1 ­­­­­ ':    ::;:T

_____   _      CATE

|269          ­       RESET

1                   ;­+24V

!J315    |­      ­24V

|(EXT)|­+12V

1                      1­+12V
­­­­­­    +  5V

__­­­­0
1    JX        1­+12V

1                     1­+5V
­­­­­­    0

275/
276

J315

(FDU)

­      RESET

­      N.C.

­+5V

__­­­­0

|J038     |­       RESET

1                       1­         CATE

__­­­­+5V

Fig.      3­11      LA40   view   ­connectors   side
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3.3.3      S83   REMOTE   SWITCHON   DEVICE

s   is   a   device   used   for   remote   S83   caoinet   switching­on   by  one     or     two
0   systems
consists   of   a   single  board   integrated   in  the   S83  mains   box.   1f   the   S83

shared,   there   is   one   cable   only  to  connect   between  the  board  and
mains   termina]   str­ip.

net   is   shared  by  two  systems,   a   5econd   cable   is     required     for
connection     between     the     board  terminal   strip   and   the  mains   strip  of  the
second   M60.    This   cable    (code   no.    338627)   comes   with   the   SET      3569      (Dual­
Port ) .
Voltages  and   frequencies  accepted  are:

­      200/220   V   (­159®   +10%),    frequency   50/60   Hz   (from   45   to   65   Hz)

­      100/120   V   (­159oro   +10%),    frequency   50/60   Hz    (from   45   to   65   Hz)

Fig.      3­12     Diagram   of   S83   Remote   switch­on   device   connection
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3.4      S82   HODU.E   POWER   SUPPLY   UNIT

3.4.1      A.C   DISTRIBUTloN

Fig.      3­13     Wiring   diagram   of   S82   module   mains   box
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3.4.2      REMOTE   SWITCILON   DEVICE   0N   S82

This   is   a   device   used   for   remote   S82   cabinet   switching­on   by  one     or     two
M60   systems.

1t   consists   of  two  boards   integrated   in   the   S82  mains  box.
Where   the   S82   is   not   shared   by   two   systems,   there   is   only   one   cable   to  be
connected     between     the   first   EEC   plug  of   the   terminal   strip  of  the  mains
box   and   the   M60   mains   tgrm.nal   strip.
1f  the   cabinet   is   shared  by   two   systems,   then  a   second  cable   is     required
to   connect   the   second   EEC   plug  to   the   mains   strip   of   the   second   M60.   This
cable   (code   no.    571598,1ength     1.5     metres)      comes     with     the      SET     3569

( Dual­Port ) .
The   sharing   concept   involves   the   hard   disk     units     only,      the     MTU     being
dedicated   to   one   system.
Power   supply   voltages   and   frequencies   are   as   listed   below:

­      200/220   V   (­159J.   +10%),    frequency   50/60   Hz    (from   45   to   65   Hz)

­      100/120   V   (­15%   +109io),    frequency   50/60   Hz    (from   45   to   65   Hz)

'SYSTEM    A

SYSTEM    8

SWITCH

L__ :                                (MAINS    B0X)

Fig.      3­14     Diagram   of   S82   remote   switch­on   device   connection
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3.5      ABSORPTION   0F   HARDWARE   MODtLES

Absorption   values   for   the   various   hardware   modules     used     in     M60­M60/2/3
systems   are   given   in   the   figure   below:

MODUIE   DESCRIPT10N                     |    ^BSORPT10N   (aps)             |    POWER    |    NOTES

|   +  5V   |     +12V   |     ­12V   |    (ütt)|

Central   Unit   UC040
Cache   memory   UC041

Timing   Control   Board

1.0   MB   Memory   RA80/C

2.0   MB   Memory   RA80/B

3.0   MB   Memory   RA80/A

4.0   MB   Memory   RA80/N

1.0   MB   Memory   RA80/D

0.5   MB   Memory   RA80/F

Encryption   Cont.G1257/B

1MB    FDU/mFD    IMS    C0280/D

ST506    lnt.    HDU   Con.    G0363

SMD   HDU   Con.G0301/A­302/A

18   MB   HOU   Con.G0230­231/A

MAPSS   Board   G0306

STC   cont.G0200B+201B/   342|    4.30    |                      |                      |    21.50    |

40MB   MTU   cont.    G0278/B          |    2.85    |                       |                       |    14.25    |

V24+V24   1ine   cont.    G0236

V24+LloN   line   cont.G0256

Ethernet  Control   60212/A
Omninet   Control   G0308
1ntegrated   Modem   M0IN   5.

Twin   Control   G032?

Triv.    Display   Con.G0252

Graphic   Expansion   G0255A

A/n   Col.    Dis.    Con.    G0224

Col.    Gr.    Con.    G0259/60/61

Multiplexer   Control   G0322|    2.32

N.B.:   ­Current   values   shown   support   a   tolerance   of   +/­20%

­   Power   figures   are   those   calculated   in  D.C.

­A.C.   power   figures  are   obtained  by  multiplying  the   corresponding

D.C.    figures   by   1.42
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4.       SYSTEM   IURl"ARE   AH0   PRESETTINGS

4.1       lMRDWARE   MODULES

Hardware   modu!es   discussecl   in   this   chapter   c'  ­e   listed   below.   The   list      is
in     two  parts:   the   first   part   lists   the   specific   M60­M60/2/3  modules,   the
second   contains   the   modules   common   to   the   L1    1ine   systems.
It   should   be   remembered   that   typical   M60   boards   are   large   format     boards,
known   as   double   height   boards.

mRDWARE  MODULEs   spEclFlc   To  116o+16o/2"6o/3                                MODÜLE  NAME

Central   Unit...
Cache   memory

TCB:   Timing   Control   Board

RAM   storage:    1.0   ­0.5   MByte

RAM   storage:    1.0   ­0.5   MByte

RAM   storage:   4.0   ­3.0   ­2.0   ­1.0   MByte

Adapter   board
FEC:    Front   End   Con5ole

UC040/A

UC041

TC882­TCB8:`/A

RA800­RA800/A

RA80/D­RA80/F

RA80/N­A­B­C

IF   300

C0096

REDAC   MR:   Console   board   (without   remote   diagnostic) ....   C0099

REDAC   MC:    Console   board    (for   remote   diagnostic) ........    C0099/A

LI    SYSTEM   CO"ON   HARDWARE   MODULES

Encryption   and   Real   time   clock   (pin   check)   Contr
SA850/450   Interface   Control.    for      MB   mFDU/FDU      .

ST506   1nterface   Cont.    for   65   MB   HDU    ......,.....

MODULE   NAME

OPE   lnterface   Cont.    for   18   MB   HDU

SMD   lnterface   Cont.    for   60/20   MB   !iDU

DE1   1nterface   Cont.    for   20   MB   SCT

QIC36   lnterf ace   Cont.    for   20   MB   SCT   (Cipher)
PERTEC   lnterface   Cont.    for   40   MB   MTU    ........

Trivalent   display/keyboard   control   ..........
Graphic   displa¥   expansion   module   (with   G0252)
Alphanumeric   colour   display/keyboard   control

G0257/B

G0280/D

60363

60230,    G0231/A

G0302/A,    G0301/A

G0200/B,    G0201/B

G0200/B,    60342

G0278/B

G0252­252/A­252/B

G0255/A

G0224

Graphic   colour   display/keyboard   control    (3   boards)    .....   G0259,G0260,G0261
Multiplexer  controller
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>>>

LI    SvsTEM   comoN   HARDWARE   MODULEs                                                              mDULE   N,`tlE

V24   +  V24   intelligent   line   control    ....
V24   +  LI0N   200   intelligent   line   control
V24   +   L10N   9.6   intelligent   line   control
Omninet   local   network   line   control    ....
Ethernet   local   network   control
RS232   ­   Current   Loop   interface   control
MOIN   5.2    lntegrated   Modem

G0236    (see   note   )

G0256    (see   note   )

G0340/A

C0308

G0212/A

60327
lF192

NOTE   1:      1n   future,   boards   G236   and   G0256   will   be      replaced      respectively
by   G0331    and   G0340.

NOTE   2:      As   for   the   TCB,   only   onc   type   of   printed     circuit     corresponding
to   the   TC882/A   version.

NOTE   3:      Power   supply  modules   have   already  been   described   in   chapter   3.
For   the   different  magnetic   unit5   used,   see   chapter   5.

NOTE     4:      Unless     otherwise     stated,      the     conventional     symbols     adopted
throughout  the   rest  of  the  manual   for  DIP­switch  settings  are:

•          0   =   OPEN   =   OFF        .

.           C    =   CLOSED    =    ON

.            X    =    DON'T    CARE

.           ­=   NOT   USEO
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4.2      BOARD   plcTUREs   AND   JumER   sETTIN6s

4.2.1      CENTRAL   UNIT:    UC040   ­UC040/A

DIP­SWITCII   SI

POSIT10N:    V10

FUNCT10N:   Used   by   the   software   to   define   CPU   name   in   multiprocessor
environment

SETTING           |
­­­­­­­­­­­­ |   S16NIFICANCE

12       3       41
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4.2.2      CAcllE   MEMORY:   UC041

l  lr_

i   ='=]   ii#  ­J   i=­`:Lr[____ir­

I        E­__J        i

•,    L]r+­.  `­J
­­            .           L_      __

;  ,  +­'­­_]  E­­­J

1   [,:±EE=­]iif=i:::ili:E

[HID=D==]=       EE ­ ­B­
E]  E]­=­z|F­THLiJ:LEH]

EEln:­FEI!EfT,,:Fil
1  'i­­]`    E­­­_­j_ ­F==      r­­­Tt{ .1. :  ­­J

H[]L[L*_­JH]:]t­;lLi'­;i

CENRAL    UNIT

UC040­UC040/A

INTERFACE

N.B.  :

­       No  special   settings  are  required  for  this  board,   it  is    connected    to
the   UC040  by  the  M1247   plug

­(.):io24x4RAMchips        =      9Ä*/

.       (*):64x9RAMchips              =       ST72    9+    9
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4.2.3      TIHIN6   CONTROL   B0ARD:   TC882

1n  certain   system   configurations,   current     absorption     on     the     +     5V     is

greater     than     50   A.   1n   this   case,   as   stated   in   chr]pter   three,   the   exten­
sion   power   siipply   unit   must   be   mounted.   At   the   same   time,   the   TC882   board
must   be   modified,   as   a   result   of   which   it   becomes    TC882/A.
If   required   on   new   systems,   the   moc!ificetiori   will   be   made   in     production;
for     systems   already   in   field,   technical   service   personnel   will   carry   out
the   modification   following   the   instructions   in     the     document     issued     by
DATC/TEC .

T:_=r:     ­j
Llr=;                  ,­,,_­,       L­J     1       ­J       ­1`=_T

rl[ _=­'                         'r_ __Fo7___l J=_J_­`_     `._.­,1_______1    _­__­__'  r    `  r     J     ­_._lj:_­:=J,E_[I
B     1  ).,L ­­.­­­­.  J­­J
=         L;:­_=:   :_        _::­­_=i   =_llJ:=l,   Tjlj]L­­3

•­­Jr;­­­:.JL      !   ­r   ­!      ­__t,­E=L`:

.JE=, l:==L,,=_­_:3   E:JL[=j    L;_,F   :=
:j=:,,T=_1         :F_3.`r­':E=.  Fj:`=,\Lj  (

lJ=­t'  l[­­­=­i               L_J    :J:,F­i    =jLJ==    L_­­_j"

[E=     ­=i­,­T=__=­j.J=,.E:==:l
ll=­=   F ­­­­i        .  [=,+­:llFl  `=JIJL=   [: ­­­,

j=    i=­JEi+=­+E:;lJl=r=
tTjHLLl
1     [=, Lj

ii­­­L­jTH=­_lnL­jE=­jl_­!HLj[[+r­­
!JEZ JI

llEj::=(  =[lL=j
ELjF_~_.3: lL]    L!

[=3           lJ=__/   EL=_ILJ=
F__=t   FJIJE_,;JEEJ[=l  El]E1]Ei

E]IL=t  EJrl= J[JL1
|E[­|L­­.[3TlrirIEL][]üF=+
[Ea:=JH=­­_l   Ejl`==,  [=  F=

:     ­`__      ,

N.B.  :    ­Fast   RAM   4096xl
­   32   MHz   clock   generator
­   Error   Correction   Code   (ECC)   in   position   C07

This   board   is   inserted  at   the   end   of  the   logic   board  pack,   on     the     right
of  the   last  controller.   It  can   interface   up  to  s  memory  arrays.
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4.2.4      RAM   STORA6E   B0ARl)S

I   MByte  Me.ory:   RASOO

RAM   CHIPS

64K    x    1

RAM    CHIPS

64K    x    1

4102050    A    (1)

=j=
B'_1=
m­Em

H=q=l
[iEmiE
uiffl_tum
OB0E

E_+UE

512   KByte  Me.ory:   RA800/A
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DIP­SWITCH   Sl   in   position   R2

FUNCTI0N:    Address   setting

SETTING        |     ADDRESS

­­­­­­­­­­­­ |   FIELD   (Hex)

4        3        211

C        C        C        01

C        C        0        C      I

C        C        0        01

C        0       C        C     I

C        0        C        01

C        0       0       C     I

C       0       0       01

0        C        C        C      l

0       C       C       01

0       C       0       C     l

0       C       0       01

0       0       C       C     I

0       0       C       01

1000C"    ­1FFFFF

200000   ­   2FFFFF

300000   ­   3FFFFF

400000   ­   4FFFFF

500000   ­   5FFFFF
600000   ­   6FFFFF

700000   ­   7FFFFF
800000   ­   8FFFFF

900000   ­   9FFFFF
A00000   ­   AFFFFF

800000   ­   BFFFFF

C00000   ­   CFFFFF

D00000   ­   DFFFFF

DIP­SWITcll  S2   in   position   T3

FUNCTI0N:      Board   type   selection

SETTIN6                                       |
­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­ |   S16NIFICANCE

8      7      6      5      4      3      21     |

1    MB   Board

512   KB   Board

CLOSEO    =    C

0PEN         =   0
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RO80/D:   1   Mbyte   Me.ory   64   Kbit   chips,   boundary   0.5   MByte

DIP   SWITcl+  TS07   in   position   R02

DIP   SWITCIJ   TSO9   in   position   R03

FUNCT10N:    Address   setting

SETTING

TS07 | TSO9

21      18    7    6

ADDRESS

FIELO    (Hex)

100000­1 FFFFF

180000­27FFFF

200000­2FFFFF

280000­37FFFF
30000f­3FFFFF

380000­47FFFF
400000­4FFFFF

480000­57FFFF

500000­5FFFFF

580000­67FFFF

| 600000­6FFFFF
I 680000­77FFFF

4­8

" 1; ;111 1

''1C'

1         1

SETTING

TS07 | TSO9

21     |8   7   6   5   4   3

ADDRESS

FIELD    (Hex)

|700000­7FFFFF

|.780000­87FFFF

| 800000­8FFFFF

| 880000­97FFFF
| 900000­9FFFFF

| 980000­07FFFF
| A00000­OFFFFF

| A80000­87FFFF

| B00000­BFFFFF

| B80000­C7FFFF

| C00000­CFFFFF

| C80000­D7FFFF
I DO0000­DFFFFF
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RA80/F:   512   KByte  Me.ory,   64   Kbit   chips,   boundary   0.5   MByte

C   =    CLOSED

0   =   OPEN

DIP­SWITcll  TSO9   in   position   R03

FUNCTI0N:   Address   setting

SETTING                      |           ADDRESS
­­­­­­­­­­­­­­­­ |       FIELD   (Hex)
87654321     |

100000   ­17FFFF

180000   ­1FFFFF

200000   ­   27FFFF
280000   ­   2FFFFF

300000   ­   37FFFF

380000   ­   3FFFFF
400000   ­   47FFFF
480000   ­   4FFFFF

500000   ­   57FFFF
580000   ­   5FFFFF
600000   ­   67FFFF
680000   ­   6FFFFF

SETTING                      |           ADDRESS
­­­­­­­­­­­­­­­­ |       FIELD   (Hex)
87654321     |

700000   ­  7FFFFF

780000   ­   87FFFF
800000   ­   8FFFFF
880000   ­   97FFFF
900000   ­   9FFFFF
980000   ­   07FFFF
A00000   ­   AFFFFF

A80000   ­   87FFFF

800000   ­   BFFFFF
880000   ­   C7FFFF
C00000   ­   CFFFFF

C80000   ­   D7FFFF
D0000C   ­   OFFFFF
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RA80/N:   4.0  MByte  .e.ory,   256   Kbit   chips,   boundary   2   MByte

E[­=±__±j
EJHLJBJ
1_­__  :. i  T­=l

1  _il  L_­Jl

DmE
iiiiE
DI

•1

H' J: 1 1C'l,101

ffi#j,lLlfi

lrLJ.HH =jiHE­JE 1

[8
=•__J,',_1j=E=i

­

EEi==n.
11

E=_

_11

1'1         .1 111­1­.1]

nffi
1E=E­ J'

E±]         H]m      mü   nBmm   ]]mH

B =HBE EiE EEffi
mm  m         B  HB  HB  HEHEmmHBHHBBHB

3#=§##8#  I§8Z  i:  3::i{!::  R83

FUNCT10N:   Address   setting

SETTING

ADDRESS

FIELD    (Hex)

5FFFFF

7FFFFF

9FFFFF

BFFFFF

DFFFFF

4­10

C   =    CLOSEDJ        [

o   =  opEN J

1,":S:;,­:t"

4102050   A    (1)



RA80/0:   3.0  MByte  Me.ory,   256   Kbit   chips,   boundary  2   MByte

DIP­SWITCH  TS07   in   position   R02
l)IP­SWITCH  TSOs   in   position   R03

FUNCTI0N:   Address   setting

SETTING

ADDRESS

FIELD    (Hex)

200000   ­   4FFFFF
400000   ­   6FFFFF
600000   ­   8FFFFF

800000   ­   AFFFFF

A00000   ­   CFFFFF
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RA80/B:   2.0   MByte  Me.ory,   256   Kbit   chips,   boundary   2   MByte

DIP­SWITCH  TSOs   in   position   R03

FUNCT10N:    Address   setting

SETTING        |            ADDRESS

­­­­­­­­­­­­ |        FIELD   (Hex)
4        3        211

C        C        C        01

C        C        0        C      i

C        C        0        01

C        0        C        C      I

C       0      C      0    '

C       0       0       C     l

200000   ­   3F.­FFF

400000   ­   5FFFFF

600000   ­   7FFFFF
800000   ­   9FFFFF
A00000   ­   BFFFFF

C00000   ­   DFFFFF

4­12

_:_=
CLOSED   =   C

0PEN         =   0
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RASO/C:   1.0  MByte.  rk­ory.   256   Kbit   chips,   boundary   2   MByte

DIP­SWITcll  TSOs   in   position   R03

FUNCT10N:   Address   setting

SETTING        |           ADDRESS

­­­­­­­­­­­­ |       FIELD   (Hex)
4       3       211

C        C        C        01

C       C        0       C     I

C       C       0       01

C        0        C        C      I

C        0       C       01

C       0       0       C     l

200000   ­   2FFFFF

400000   ­   4FFFFF

600000   ­   6FFFFF
800000   ­   8FFFFF
A00000   ­   AFFFFF

C00000   ­   CFFFFF

4102050   A   (1)                  M60­M60/2/3

CLOSED   =    C

0PEN         =   0
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4.2.5      ADAPTER   BOARD:    lF300

Not   part   of   the   board   rack,   this   board   provides   th{    interface   between   the
CPU   boards   in   multiprocessor   systems.
Cables   coming   f rom   the   central   unit   boards   (selection  and     RS232     cables)
and   the   cables   going   to   the   REOAC   board   are   connected   to   this   board.
1nformation   regarding   installation   of   this   board   will   be   found   in   section
2.6.      A     board   picture   and   names   of   connectors   wil]    be   seen   in   +ihe   figure
below:

CONNECT    T0    JO9

0F     REDAC    MC\ CONNECT    T0    J249

0F     REDAC

36        ,.,3/

RS    232C                                   CPI                                CP2                          CP3
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4.2.6     FRONT   END   CONS0lE:   CAA96

The   drawing   below   represents   the   console   board   and   its   commands   and     con­
trols,

DISPLAY    DRIVE

mB

EE pg"E so=oF  ä  cS =
2E

1111­­'
',

KEY    A        TD    LINE LINE    I    LINE    2

V24+V24

SUPPLY                KEY    B

N.B.  :

­   KEY  A:   remote   di.agnostic   key,   removable   in  all   three  positions

­KEY  8:   system  switch­on   key,   removable   in  all   three   positions

­LINE   1:      Three   LEDs   indicating   line   status
­LtNE   2:      Three   LEDs   indicating   1ine   status

­   SUPPLY:        Three   LEDs   indicating   power   supply   unit   status

­PRIM/SEC:   Two   LEDs   indicating   primary  or   secondary   lpL   channel

­   DISPLAY:     4­digit   liquid   crystal   display

­1SL:               Monostable   pushbutton   for   lpL   channel   selection

­J02:               Four  4­way  connector5   for   line   connection

­   J146:             20x2   way  connector   for   connection   to   REDAC   board
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4.2.7     REI)AC   MR   B0ARD   (console   only):   C0099

N.B.  :

­4.9152   MHz   clock   generator

­         C­MOS   RAM   2048x8

­        DIP­switch   TSO8,   not   used

­        J002      4­way   connector:    RESET,   POWER   FAILURE   signals

­        J087     6­way   connector:   +5V,   +12V,   ­12V   voltages

r        J138     17x2­way  connector   to   FEC   (all   console   commands)

­       J237     2­way  connector:   Signals  for  solid  state   relay

­        J238      (08)   4­way   connector   for   system   BBU

­         J238      (04)   4­way   connector   to   Back   panel:   MARGA,    POWER   FAILURE,    +5V

­       J239      (05­06)   6­way  connectors   to   line   connectors

­        J249     8x2­way   connector   to   UCA40   board
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TSO9  0IP­siitch  settings

SETTING            |

­­­­­­­­­­­­­ 1        SPEED
5311

SWITCH:    8      7      6      4      2

4­18

OFF   =   RX   CLOCK   from   modem    (ext.    clock)

ON      =   RX   CLOCK   from   system    (int.    clock)

OFF®  =   TX   CLOCK   from   modem    (ext.    clock)

ON      =   TX   CLOCK   from   system    (int.    clock)

OFF   =   EBCDIC   code

ON      =   ASCIl    code   .

Not   used

OFF   =  4­wire   connection
ON     =   2­wire   connection
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4.2.9      ENCRYPTIOW   HODUIE:   C0257

OLIBUS

CONNECTOR

N.B.:    ­CPU    ZSO/A

CTC   Z80/A

RAM    2Kxs

EPRAM    SKx8

­J01:   Connector   for   +5V   power   supply   when   ASD   module   connected

­J02:   Customer   safety   jumper

­J03:   Connector   for   line   and  ASD  module
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4.2.10      1   MB   riDU/FI]U   CONTROLLER:   60280/B­D

This   controller   can   handle   up   to   four   1      MB     f loppy     or     minifloppy     disk
units.         The     board     structure   is   based   on   the   NEC   F.1oppy   Disk   Controller
PD765.   The   type   of   unit   connected   is   defined   through   the   DIP­switch     TSO8

(in   board   position   G10).

P.L.0.     GATE    ARRAY

OL IBUS

CONNECTORU     |                L_­=_T_lr­_{    L_={l­;L   T­i     [­_  _i

li] L _ ii:_l r

EjL=___lE
c­MFM

[!EJIEi_30L_­it­[=­lm

L=iEIJIL­_l"F­­JF­J

.E
BUS    INTERF

E    ARRAY

LJE r,#Hj

I_, EO±H
•`

1=
L=:J[=EI E3  F=3I­ L­­
EEEi= L=_J E=_l

EJ
u­nEl­fl

bMA    CONTROLLER

DIP­switch  TSOs  juDp  connections

SETTING           |

­­­­­­­­­­­­­ |   S16NIFICANCE

4       3       211

Floppy
Minifloppy

4­20

VOLTA6E    REGULATl)R

CLOSED   =   C

OPEN         =   0

FDU

CONNECT10N

Vco

RE6ULATloN

FLOPPY    DISK

CONTROLIER

•DIP     SWITCH

TSO8

mFDU

CONNECTION
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4.2.11      ST506   lHTERFACE   HDU   CONTROLLER:   60363

Unlike   other   hard  disk   controllers,   this   is  a   single  board   controller.   1t
can  drive  two  peripheral   units  with   ST506   interface.
It   requires  no   settings  as   it   recognises  the  type  of  peripheral   connected
by   reading   the   relative   information  on  track  0   of  the   disk  connected.

CLOCK    GENERATOR

Characteristics:

­        Hard   disk   controller   PD   7261

•        Programmable   timer   8253

­          C­MOS    ROM   SKx8

­        Clock   generator:   20   MHz   quartz
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4.2.12      18   MB   HDU   CONTROLLER:   60230   ­60231/0

Diagral  of  interconnection  between  controller  and  XU  5010  peripherals

G0230   ­   CONTROLLER

Characteristics:

­        Z8065   component   for   ECC   calculation

­        TIMER   8253   to   determine   length   of   DMA   transfers

­        PROM   to   handle   data/command   channels   to   peripheral   unit

­         ROM   for   DMA   data   exchanges   with   OLIBUS   and   peripheral   unit
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4.z.i3      Sm   lNTERFACE   mu   COHTROLLER:    G0301/A   ­G0302/A

G0301A­CONTROLLER

Characteristics:

­        Z8065   component   for   ECC   calculation

­        TIMER   8253   to   determine   length   of   DMA   transfers

­        Three   PROMs   to   handle   data   channels   and   command   channel   to   peripheral

unit

­        Four   ROMs   for   DMA   data   exchanges   with   OLIBUS   and   peripheral   unit
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Diagral  of  interconnection  bet`.een  controller  and  XU  1700/1703

Setting  DIP­switches  AO9  and  A10  on  board   G0302/A

These  two  DIP­switches   are   used   to   identify  the   type   of     peripheral     unit
connected.      In     the     example   illustrated  below,   four   60   MB   units   are   con­
nected :

DIP­SWITCH    AO9                                                                   DIP­SWITCH   A10

8!C) 7D0 6I0 5B0 4BC) 3D0 2I0 1IC'

C

.!        CtlANNELO               |              CHANNE12        i

8!0 7I0 610 5I0 4B0 3q0 2B0

1
0

|        CHANNEL4                |            CHANNEL6        i

1

.As  a   rule.   the   settings   possible   for  each  channel  are  as  .follows:

SETTING            |     SIGNIFICANCE
­­­­­­­­­­­­ 1
8       7       6       51

4       3        211

C     C     C      C    |   No   periperal   connected
C      0      C      C    |    60   MB   tlDU   ­   no   Dual­Port   board

C      0      C      0    |    60   MB   HDU   with   Dual­Port   board

C      0      0      C    |    120   MB   HDU   ­no   Dual­Fort   board

C      0      0      0    |    120   MB   HDU   with   Dual­Port   board
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4.2.i4     2o  m  sTc  coNTROLLER   (DEi):   Co2oo/B  ­60201/8

Diagral  of  interconnection  bet`...en  controller  and  XU  1120  peripherals

G0200/B   CONTROLLER
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4.2.15     20  MB  STC  CONTR0llER   (CIptq:R):   60200/8  ­60342

Diagral  of  interconnection  bet.een  controller  and  XU  1130  peripherals

G0200/B   CONTROLLER
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4.2.16     4o  m  NTtl  coNTROLLER:   co278/B

Characteristics:

­        TI.MER   8253   to   determine   length  of  DMA  transfer

­        FIF0   buffer   used   in   DMA   data   exchanges   with     OLIBUS     and     with     peri­

pheral

­Pertec  industry  standard  interface

The  DIP­switch  mounted   in   position   G10   is   used   in   selection  of  the   number
of  peripherals  connected:

SETTING           |
­­­­­­­­­­­­ |   S16NIFICANCE

4        3        211

No  peripheral   connected
First  peripheral   connected
Second  peripheral   connected
First  and  second  peripherals  connected
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4.2.17     KEYBO^Rl)/DISpl^Y   CONTROLLERS

Trivalent  display  controller  60252

OLIBUS

CONNECTOR

CONNECTloN

AND    DISPLAY

KEYBOARD

­­;­:­:­_­=­:;i;;l=
==]= =:==:=

tJ­­

iii iiiiii ! ffi =C =F = BE ±
=1=: ,­ =:i±=;

;                              _                   '         ,                '.`

1,,  ,i     =[=g   ±::::i  =B0­=1='              ==[===:=lT
Ll           c=T=i=l_       __                           __      _          lo
lr   ==,E=l=  =D=[=  I  1=­=='=     = = = := I[ r­,=='=    ===I[£1

CONNECTI0N   T0

GRAPHIC    EXPANS10N

B0AR0   G0255/A

Characteristics:

­       CRT   controller   6845  to   handle   5",   9"  and  15"   displays

­        8   KB   Ref resh  RAM   (data   and   attributes)

­        4   KB   Character   generator   RQM

­t:¥T;t;:!°Uif::r:::k::::::::ea{°:±s::::::9::  5Wit.hook::::::dfr::  s;::

tem)

­        Can   be   connected   to  monochrome   graphic   expansion

­Grid   handling   for   G0252/A

­        Conforms   to   UL/CS0   regulations   as   regards   G0252/B.

Craphic  display  expansion  .odule:  60255/^

OLIBUS

CONNECTOR

CONNECTI0N

AN0   DISPLAY

KEYB0ARD

4­28

=P=,=== =:   ­==J=

BE,='=0=:==:=;=
=
EEB          ==1,03=0=C=

D=EO='E = B]B0
_              '                                                                                                                                          .                                                                              1­                      '

EOEOE EOB­E,0=
E B 0 B E 0 E 0 = : = E C.
E =0='=013=;==,

•,

B0= =0B  BO='EEO­­ iiiiEii=

CONNECTloN   T0

VIDEO/KEYB0ARD

CONTROLLER   60252
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Alphanu­eric  co)our  display:   60224

OLIBUS

CONNECTOR

DISPLAY   AND

KEYB0ARO
•CONNECTOR

o`;;      =;=  =1`=  =1=
r.:1:    ===;=='=

1`

====¥iiEE
=`­`L±t = =

===;= =[[= =
=;==  ='= =01  =:=
DEO=[ EJ==:= =:='      ,         d=  q­   .1­

Characteristics:

­        6845   CRT   controller   for   14"   colour   video

­        8   KB   refresh   RAM   (data   and  attributes):   addressed   in     memory     segment

FF0000   to   FFFFFF.

­4KB   Character   generator   ROM

­       Asynchronous   serial   interface   for   exchanges     with     keyboard     and     ELB

1381    or   1382

Graphic  colour  display  controller=   60259/60260/60261

Characteristics

­Two   NEC   7220   graphic     display     controllers:      one     on     G0259     for     the

alphanumeric   memory,   the   other   on   G0261   for   the   graphic   memory

­       Asynchronous   serial   interface   for   exchange   with   keyboard   or  with     ELB

1381    or   1382.

­        Character   generator   ROM
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Picture  shoving  boards  and  interconnections

G0259    =    ALPHANUMERIC    COLOUR    DISPLAY    CONTROLLER

OLIBUS

CONNECTOR

*   J170

OLIBUS

CONNECTOR

14"   GRAPHIC

COLOUR    01SPLAY

J170

0LIBUS

CONNECTOR

(*):    NOT    USED

4­30
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GENERATOR
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]1±1 EJ]=
iiii iiii[,=(
___t  L__T.

iiEi iiiii
r_,  1       ?`  __     ____J

=F=
Et­
E

G0261    =    GRAPHIC    COLOUR    DISPLAY   MEMORY

B+±EDESE
E=  ü sEOE

_­:       ­=_=
HIHHiiäh

m illm
OEDE
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4.2.18     MULTIPLEXER   CONTROLLER:    60322

The   G0322   is   an   intelligent  controller,   used     as     interface     between     the
system     and     workstation,   and   based   on   the   ELB   3683.   The   4   board   channels
are   riot   connected   directly   to   the   ELB   but   via   a   distribution   box   D­B0X.

The   GO   322   jumper   connections   made   by   way   of   5|10   plugs      and      illustrated

below     must     be     taken      into  account   in   connecting   peripherals   or   the   ELB
3683   to   the   D­B0X:

Position   5
for   RS   232

select

Position   10
for   Current
Loop   select

1     =    C.L.
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4.2.19      V24   +   V24   1NTELLICENT   LINE   COWTROLLER:    60236

Connector   J170   is   connected   to   the   moden..

Characteristics:

­       Two   RS232   channels,   V24   interface,   for   remote     internal     or     external

lines

­ZS002   iTiicroprocessor

­Self­diagnostic  feature

­        32   KB   ROM   to   handle   lines

­        16   KB   RAM  to   exchange   data   and   parameters

­        Character   oriented,   SDLC,   HDLC   protocols
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4.2.20      V24   +   LION   200   1NTELL16ENT   LINE   CONTROLLER:    60256

Connector   J170   is   connected   to   the   modem.

Characteristics:

­       Control   for   external   (V24   channel)   and   internal      (LI0N     200     channel)

1ines

­Z8002  microprocessor

­Self­diagnostic  feature

­        32   KB   ROM  to   handle   the   lines

­        16   KB   RAM  to   exchange   data   and   parameters

­        Character   oriented,   SDLC   and   HDLC   protocols.

N.B.:   There   are   no   major   differences   between   the   G0256   (V24  +     Lion     200)
and     the     G0340/A   (V24  +  Lion   9.6)   1ine   controllers;   the   above   con­
siderations  are,   therefore,   valid  for  both.
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4.2.21       0MNINET   LOCAL   NETWORK   CONTROLLER:    60308

HD68P01     MICROPROCESSOR

CONTROLLER    68A54                        GATE    ARRAY                             CLOCK    GENERATOR

Characteristics:

­        CORVUS   0mninet   kit,    consisting   of :

.         Microprocessor   68P01

.        Line   controller   68A54

.        Gate  array

­8   KB   Dual­Port   memory

­        1nternal   1ine   protocol   based   on   OMNINET   specifications

­       Transfer  speed:   "  bps

­        CSMA   Channel   control

­        NRzl   code
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4.2.22      ETHERNET   INTERNAL   LINE   COHTROLLER:   60212/A

Characteristics:

­        Line  Communication  Controller   ­   LCC   82586

­       Ethernet  Serial   l.nterface  ­   ESI   82501

­32   KB   Dual­Port   memory

­        1nternal   1ine   protocol   based   on   ETHERNET   specifications

­        Transfer   speed:   10M   bps

­CSMA/CD   channel   control

­       Manchester   code
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4.2.23     RS232   ­CURRENT   LOOP   SERIAL   INTERFACE   C"TROLLER:   60327

24    MHz    CLOCK    GENERATOR                               4.9152    M     f    CLOCK    GENERATOR

This   board   has   three   DIP=switches.

DIP­switch  L02

The   first,   in  position  L02,   is  for  channel   selection,     both     in     parallel
current   loop  and  in  serial   current   loop.
DIP­switch   settings   in  both  types  of  operation    are     illustrated     in    the
tables  below.
In   RS232   connectlon,   all   the   switches   must  be   in   the   Open   position.

PARALLEL    CURRENT   loop

SETTING                          |

­­­­­­­­­­­­­­­­­ |   S16NIFICANCE

8765      4321     |

SERIAL    CURRENT    L00P

SETTING                        |
­­­­­­­­­­­­­­­­­ |   SIGNIFICANCE

8   7   6   5      4   3   2   1   .|
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DIP­svitch  MO9

The   second   DIP­switch,   in   position  MO9,   establishes   whether     or     not     the
DCD     is   busy   in   RS232,   and   whether   the   current   is   direct   or   inverted   in   a
Current   Loop   connection.

SETTING                      |

­­­­­­­­­­­­­­­­ |   S16NIFICANCE
8    7    6    5    4    3    211

V

current
loop

Channel    A    DCD   BUSY

Channel    8    DCD    BUSY

RX   Channel   A   direct
TX   Channel   A   direct
RX   Channel   8   direct
T.X   Channel   8   direct

The   third   DIP­switch,   in   position  AO9/A10,   is   not   used  at   the  moment.
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4.2.24      1NTE6RATED   MODEM   M0IN   5.2:    lF192

OL  IBUS

CONNECTOR

LINE

CONNECTOR

Characteristics:

­Synchronous   transmission

­       Differential   and  non­differential   twin­phase  modulation

­        Half   duplex  or   full   duplex  4­wire   operation

­       Point­to­point,   multi­point  and   ring  configuration

DIP­switch  AOS

Sets   line   impedance   value:

SETTING                      |

­­­­­­­­­­­­­­­­ |   SICNIFICANCE

8    7    6    5   4    3    211

point­to­point
point­to­point
multi­point
multi­point
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Dip  s.itch  F05

Significance   of   the   settings   is   shown   below:

|8|7|6|5|4|3|2|1   |

Modulation :
C   C   =   non­dif ferential
C  0  =  differential   on   l's
0   0   =   differential   on   O's

TX  Predistortion:   0   =  yes
C=no

Carrier   issue:      C   C   =  continuous   (*)

Request   and   Clear   C   C   =   32   clock   pulses
To   Send   lnterval:   C   0  =  64   clock   pulses

0   C   =     0   clock   pulses

Type   of   operation:   0  =  2   wire
C   =  4   wire

Not   used

Notes :

­       TX  predistortion   (F05­3):   sets  distortion  on  the     output     signal     and

should  be   üsed  on   long   lines   with  high  attenuation.

­       Carrier   issue   (F05­4/6):   in   normal   operation,   the   DIP­switch     (F05­4)

is  set  at  1.

­        Request  To  Send  and  Clear  To  Send   lnterval   (F05­5/6):   inversely     pro­

portional     to     velocity,   i.e.   at  a   rate  of  9,600  baud,   an  interval   of
32   clock  pulses   is   required.

­        (*)   Setting   valid   only   in  con].unction  with     DIP­switch     C03­6/7     set­

ting.
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Dip  svitch  C03

Significance   of  the   settings   is   illustrated   below:

|8  |7|6  |5  |4  |3  |2  |1

0   C   C   =   1,200   baud

0   C   0   =   2,400   baud
Receive/send   speed:   0   0   C   =   4,800   baud

0   0   0   =   9,600   baud
C   0   0   =   19,200   baud

A11    enabled:    0   =   no

C   =   yes

Clock:   0  =   clock   from  terminal
C  =   internal   clock

0  0  =  continuous
Carrier   issue:   C   0   =  105   fixed

0   C   =   108   fixed

C   C  =  real   operation

Not   used

Notes :

­       A111   enable   (C03­4):   used   to  modify  terminal   speed,   normally     set     at

1.

­       Carrier   issue   (C03­6/7):   must  be   jumpered   for   real   operation,   as     the

other   features  are   used  only  in  diagnostics.

­        Clock   (C03­5):   may  be   sent   to   the   modem   by   the   terminal,   or   generated

on     the  board   (internal   clock);   in   connections   to  Olivetti   equipment,
must   always   be   set   for   internal   clock   operation   (C03­5=0).
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DIP­s.itch  608

Significance   of  the   settings   is   shown  below:

|8|7|6|5|4|3|2|1

RX   equalization:   0   =   no
C   =   yes

Not   used

Tx  filter  setting:
0   0   =   for   speeds   of   1,200   and  2,400  baud
C   C   =   for   speeds   of   1,800,   9,600   and   19,200   baud

Not   lIsed

Emission   level:   0   =   0     dBm   on   600

C   =   +6   dBm   on   600

Not   used

Notes:

­        RX   equalization   (GO`8­1):   in   which   the   incoming   signal   is   equalized   or

made  clearer;   used  on   long   lines  with  a   lot  of  disturbance.

­       TX   filter   setting   (GO8­4/5):   depends   on  velocity  selected

­        Emission   level   (GO8­7):   increases   the   output   level   on   lines   with   high

d i sturba nce .
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5.      m6HETlc   pERlpHERALS

5.1       PERIPHERALS   CONMECTED

The   table  below  gives  a   complete   list   of  the   peripherals   that   can  be   con­
nected   to  M60   and  M60/2/3   systems.

XU   4305:    1    MByte   Minifloppy

ND­080E:   1   MByte   Slim   Minifloppy   (not   available   at   the   moment)

XG   6030:    1    MByte   Floppy   unit

XU   5010:    18   MByte   HDU,    OPE   interface

XU   1709:    65   MByte   HDU,    ST506   interface

XU   1700:    60   MByte   HDU,    SMD   interface

XU   1703:720   MByte   HDU,    SMD   interface

XU   1120:    20   MByte   STC.,    DEl    interface

XU   1130:    20   MByte   STC,    QIC36   interface

XU   1705:    40   MByte   MTU,    PERTEC   interface

Modules  to  be   integrated  on  the  above  units  are:

­         MAPSS   board    (G0306)    for   18   MB   HDU

­        Dual­Port   board   (XU   1702)   for   60/120   MB   HDU
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5.2      COWFICURATloll   RESTRICTI0WS   MD   LIMIT^TIONS

External   cabinets   which   can   be   added   to   systems   of   the   M60   family  are     as
follows:

­         1    or   2   S83   cabinets    (CAB   3558)

­        1   S82   cabinet

­        1   S82   cabinet   +   1   S83   cabinet

External   cabinets  are   fixed  to  the   SB0  electronics     cabinet,      in     such     a
position     to     allow     easy     cable     passage;     for     further   information,   see
chapter  2.

The   S83   cabinet   houses   a   maximum   of   three   peripherals   from  among     5     1/4"
or      8"   minifloppy   units,    STC,   18   MB   or   65   MB   HDU.   Configurations   with   one
60/120   MB   HDU   plus   a   peripheral   with   removible   medium   or   t.o   60/120   MB   HD
units   are  also   possible.
1t   should   be   remembered   that,   apart   from   the   60/120     MB     HDU     which     have
their     own     power     supply     unit      (XU   1701),   the   LA40   power   supply   unit   is
required   for  all   other  peripherals.

Apart   from  the   tape   unit   for   which   it   is   specific,   the     S82     cabinet     can
also   house   one   or   two   60/120   MB   HD   units.

Configuration  li.itations

­        The  maximum   number   of   5   and   1/4"  and   8"  minifloppy   units   permitted   is

two;   the  two  types  of  unit  cannot  co­exist.

­        The   system   can   have   only   one   STC.

­        Systems   cannot   have   both   STC   and  MTU,   as   one   unit   would   remain   idle.

­        There   can   be   no   co­existance   between   18   MB   HDU   and   65   MB   HDU.

L         18   MB   and   65   MB   HD   units   cannot   co­exist   with   60/120   MB   HD   units.

L        The   maximum   number   of   60/120   MB   HD   units,    in   function   of   the   cabinets

available,   is  as   follows:

1   S83:   1    HDU   +   removable   unit

2   S83:   2   HDU   +   removable   units
3   HDU   +   removable   units

1    S82:    2    HDU   +   MTU

I    S83   +   1    S82:    3   HDU   +   MTU

4    HDU    +   MTU
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5.2.1      NA6NETIC   PERIPHER^L   CONF16URAT10NS   IN   S83   AND   S82   CABINETS

The   tables     below     illustrate     magnetic     peripheral     configurations     with
upgrading  possibilities.

PERIPHERALS   IN   S83

i   20  m   i   lp6RAD"6
1        STC        I

2­5­6
6
4­7
None

6

None

None

2­4­6
11 ­13­16­17­1 9
12­14­15­18­20
None

None

9

18

20
19

None

None

None

None

None

None

24
None

None

None

25
None

CONFIG.1

NO.1

PERIPHERALS   IN   S82

CONFIG.|    40   MB       |    60   HB       |    120   MB    |    UP6RADIN6

No.       |      rml         |      llDU         |      HDu         |
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5.2.2      1   MB   HINIFLOPPY   DISK   IHIT:   XU   4305

XU  4305  Drive  boards  ­AT108/A  and  ATO99/^

STEP   MOTOR   roR                                PmTo

j2,2            r.HEAD  MOV[M"                           :Hj::\0
SENSO

J016

0

TRJLC

m`Ns  sumy OPT1OuPPmT

E­±ä:
=Ö=\G ? EHITPmTSENSOPEN

SICWAL   CMLE    ­

lloTHIHC   FROH   CONTR0lLER
OPTTCOW

N.B.      Jxx(a)    red   connector   to   be   mounted   on   thc   t)oard   at   the   bottom.

Fig.      5­1      XU4305   unit   drive   boards
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5.2.4      18   MS   HARD   DISK   IMIT:    XU   5010

The   XU   5010   peripherals  are  always   connected  to  their     controller     boards
(G0230   and   G0231/A)    via   a   MAPSS   board    (60306).

The   figure   below   is   a   diagram   illustrating  how  they  are   interconnected.

CODE    NO    335293    X

J128 ­1              J128

CODE    NO    338047    E

­­­+ J256   (LA40)

CODE    NO    335293    X

COMMANDS_­­1
:

:

]

1    cODE    N0

L519lo3_!

CODE    NO

519103    S

:

:

J

MAPSS    CONTROLLER    DATA    CABLE

Fig.      5­3     Diagram   of   interconnection   between     XU     5010,      controller     and
MAPSS
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MAPSS   B0ARD   60306:   board   picture   and   DIP­switches

LT_;             r   J­_1  FJ   E]  LJ   E  E   H  E   H

I Ll ]F­­l Ej E [±
1'

==

E   [= E  E] E  E H  F] L]   ~c`
E= [iH   ±­HE|­D= E E]B]

_Iii

IE== HIH  !!r_l
EHIDHE3E

L]EHE   E EH1­ ­ 1­
[]DL  EHE  m

­:­­­l_  T

N.B.:    1    =   Command   cable   channel   2
2   =   Command   cable   channel   1
3   =   Data   cable   channel   2
4   =   Data   cable   channel   1
5   =  Power   supply   connector

Fig.      5­4     G0306   board   picture

6   =  Connector   for   switch
7  =  Peripheral   channel   cable
8   =   Peripheral   2   (or   3)   data   cable
9   =   Peripheral   4   (or   1)   data   cable
A1­A2   =   Terminators

I)IP­slitcti  TSO9:   used  to  select  cables  of  different  lengths  or
selection  made  with  the   key.

1        2       3       4     |     DATA   CHANNEL    CABLE    LENGTH        |     lNTERVAL

metres
metres
metres

5       6       7       8     |     KEY   FUNCT]ON

0     0     C     0    |   Enable   with   key  at   all   times
0     0     0     C    |   Enable   only   with  machine   off

4102050   A   (1)                 M60­M60/2/3           Service   Manual
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locking/unlocking  XU  5010  peripheral  unit  heads

LOCKING    DEVICE:

­  WHITE     on   peripherals   without   automatic   lock
­   YELLOW   on   peripherals   with  automatic   lock

Fig.      5­5      XU   5010   head   lock   device
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5.2.5     65   MB   tMRD   01SK   INIT:   XU   1709

This   unit   is  mounted   upright  with  the  LED  facing   upwards   to  grant   correct
operation  of  the   head  arm   return  mechanism.

N.B.:   The   head   lock   device   is  automatic.

As   the   LA40   unit   on   the   S83   cannot  supply  the   +  12V  voltage     required     by
this   unit,   a   DC/DC   converter  must  be   fitted.
This   device,   the   XU   1708,   converts  the   +  24V     voltgage     supplied     by     the
LA40   into   a   +  12   V  output   voltage.

DC/DC  Converter  board  installation

The   board   has   two   cables   which  are   to   be   connected  as   follows:

­        LA40   power   supply   unit   (8­way  cable)

­       Peripheral   unit   (4­way  cable)

The   board  must  be  mounted  at  the   rear   of  the  peripheral   unit  housing,     as
illustrated  in  the   figure  below:

Fig.      5­6     Converter   board  assembly
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XU  1709  installation  in  S83

With   reference   to  figures   5­7/8/9,   perform  the   following  operations:

­       Secure   the   HD  unit  to  the   support  bar  with  the   two  screws  A

­       Using  6   screws,   fix  support   and   unit  to  the   structure   (4   screws   8   for
the   support  and  two   screws  C   for   the  peripheral)

­       Secure   to   slide   using   two   screws   D

­       Fix  the   ground   spring   support   bar   to   the   front   of  the   lower  guide  and

insert  spring

­        Secure   the   lower   guide  to  the     cabinet     frame,      using     the     4     screws

marked   G   in   the   figure

­       Mount   the   DC/DC  converter  board  on  the   rear   of     the     unit     using     the

four   columns   and  screws   as   shown   in   the   previous   figure

­       Screw  the   ruLber  pad  support  bar   to  the  S83     frame;,   this     bar     elim­

inates  oscillation  at  the  rear  of  the  peripheral       '

­        Connect   as   described   below:

4­way   cable   from   DC/DC   converter   to  peripheral   XU   1709
8­way   cable   f rom   DC/DC   converter   to   LA40   power   supply   unit
20­way   data   cable   and   34­wa.y  command   cable   to   peripheral   XU   1709

D.C.     POWER

CONNECTOR

Fig.      5­7     Peripheral   unit   XU   1709  ­rear   view
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HEAD    RELEASE    LEVER     (ONLY    FOR    XU    1707)

Fig.      5­8     1nstallation   of   peripheral   XU   1709   in   S83

Fig.      5­9     Lower   guide   assembly
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5.2.6     60/120   MB   tl^RD   I)1SK   INIT:   XU  1700/1703

When   installing   the   unit,   unscrew   screws  A,   8   and   C      (see     figure     below)
and   remove   the   yellow   coloured   rods.   Then   tighten   above   screws   again.
Remove   yellow   coloured   screws   D   from   rear   of   unit.
It   should   be   remembered  that   this   type  of  peripheral   has     its     own     power
supply   unit,    the   XU   1701.

Fig.      5­10     XU   1700/1703   ­front   and   rear   views
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Connection  bet.een  controller  and  peripheral  tJnits

r_ ­­­_ _ ­_ _ _ __ ___­
1

1   COMMAND    CABLE

CHANNEL    ¢

01    J128

CHANNEL    2

¢2   J128

G0301 /A

DATA    CABLE

1

1

1

1­

[

[

m

Hj

]

G0302/A

FORMATTER                                         CONTROLLER

Fig.      5­12     Diagram  of   interconnection   between   HD   controller     and     XU1700
unit
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CNAM  Board  settings

T0   FORMATTER   G0301

CHANNEL   0­2­4­6 T0   CONTROLLER   G0302

PLUG   T0    BE    CONNECTED                      PLUG   T0    BE    CONNRCTE0

TO    CMZM    B0ARD                                              T0    CMZM    B0ARD

(CONNECTOR    CN5)                                         (CONNECTOR    CN6)

swl #2 4
'_:_'':`:'i:

SW2 SW3

OPEN

CLOSED

TO    ESTABLISH    NO    SECTORS    PER   TRACK

SET    HERE    FOR    60    SECTORS

Fig.      5­13     Diagram  of  CNAM  board  and   settings
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CHZIl  bmrd  settings

T0    CONNECTOR    CN31                       T0    CONNECTOR    CNi3                          TC     CONNECTOR    CN14

PLUG    T0    BE    CONNECTED                            PLUG    T0    BE    CONNECTED

T0    CNAM    B0ARD                                                    T0    CNAM    B0ARD

(CöNNECTOR    CN3)                                                (CONNECTOR    CN4)

Fig.      5­14     Diagram   of   CMZM   board   and   settings
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5.2.7     DUM­PORT   B0ARD:   XU   1702

This   module   is   used   to   allow   a   60/120   MB   HD   unit   to   be   shared   by   two   sys­

tems.   The   diagram   below   illustrates   this   principle.

KEY    T0    SYMBOLS    USED:

CN21   =     Connector   for   system   8   commands   channel

CN22   =     Connector   for   system   8   data   channel

CN23   =     Connector   for   system  A   data   channel

CN24   =     Connector   to   be   connected   to   CN2   of   CNAM   board

CN25  =     Power   connector   to  be   connected   to  CN33   of   power   supply     unit     XU
1701

14­way     The   14­way  connectors  are  connected  to   their   equivalents     on     the
CNAM   board

KAR   =        The   name   KAR   denotes   terminator   resistors.

Fig.      5­15     Dual­Port   board
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Fig.      5­16     Diagram   of   connection   of   a   HDU  to   two   systems

N.B.:   The   CNAM   and   DUAL­PORT   boards   will   be   seen      in     greater      detail      in
figures   5­13   and   5­15.
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Go3olA, rl          rl  rl,

C)

r+G0302A, ,•=­
"              PLUGFORCONNEC

:ED

H
•.

v,

T0    CMZM    CONNECT

D:äÖ:gT] HDU2    CNAM    B0ARD

PLUG    FOR    CONNEC
OUAL

qZ®

T0   CMZM   CONNECTHH­PLUGFORcoNNEc

1

n   0   0  ­   LI

~

DE! T0    CMZM    CONNECT

:=iD^,,®~>~,~1t,

HDU0    CNSM    B0ARD

•       PLUG    FOR    CONNEC

T0    CMZM    CONNECT

1

GO30,A ,+  1  ­­

Fig.      5­17     Diagram  of   connection   of   two   HDUs   to   two   systems

N.B.:   ­The   CNAM  and   Dual­Port   boards   will   be   seen   in   greater   detail   in
figures   5­13   and   5­15.

­   Remove   the   KAR   resistor   packs   from   the   Dual­Port   and   CNAM   boards

of   HDU   0.
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5.2.8      20   MB   STREAMIN6   TAF'E   INIT:    XU   11Lv/XU   1130

Etefore   switching   peripheral   unit  on,   the  metal   head   protector  must     first
be   removed.

A   diagram   illustr2+.ing   interconnection   of   STC   controller,   peripheral   unit
and   power   supply   unit   LA40   is   shown   below.

DC    POWER    CABLE

;TGiAi­cTBTEl

11

UNIT    ACTIVE
EEEEEi=_

CONNECTOR    PLUGr­___­_1
1'

J131                   1

GO   201/

(285)              J189

POWER    SUPPLY

UNIT

[u!
L _ _ _ _ __.1

HEAD

' PROTECTOR

PLATE

N.B.:   With   the   XU1130   streairiing   `init,   the   GO   342   takes   the   place     of     the

formatter     board   G0201/B  and   the   LED  connection,   illustrated   in   the
figure   above,   no   longer   exists.

Fig.      5­18.    Diagram  of   connection   between   STC   controller   and   periFleral
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5.2.9      40   Mts   MA6NETIC   TAPE   UNIT:    XU   1­/05

Peripheral  unit  settings

Remove   the   protector   plates   marked   1   in   the   f igure

Fig.      5­19     Removing   the   peripheral   protections
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Di.gra.  of  interconnAction  bet­een  MTU  controller  and  peripheral

MTU    40    MB1NTERFACECONNECTOR1

'11

PI                   P2               PI                P2

L­   L­  LJ  l_____J
tt

Fig.      5­20     Connection  between  MTU   controller   and   peripheral
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Settings  to  be  iade  on  DIP­switch  USW

1NTERFACE    CONNECTORS

POSITIOW FIWCTION

S1 FOMATTER   AODRESS    (See    Table)

S2 TRANSPORT    AODRESS    (See    Table)

S3 RESERVED    6AP    LENGTH

S4 TRANSPORT   AODRESS    (See   Table)

S5 C    2    EXTERNAL    PARITY    SELECT

S6 C   .    lNTERNAL   PARITY   6ENERATloN

S7 RESERVED

S8 RESERVED

1F„ 1Tü0 lT„1 S1 S2 S4 ADDRESS

0 0 0 1 1 1 0

0 1 0 1 0 1 2

EEE
LRESISTOR   PACKSJ

•1

Em

lmm
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6.       AUTODIA6NOSTIC   AND   DIA6NOSTIC

6.1      RESIDENT   AUT00lA6NOSTIC

The   ROM   resident   autodiagnostic   is   designed   to   test   the     program     loading
circuitry;      it   is  activated  automatically  at  machine   power­on  and   is  per­
formed   in   consecutive   steps.

Any   errors   found   are   signalled   by  way  of   a   code   displayed   on   the   diagnos­
tic   console,   the   display  connected  to  the   system  or  both.

6.1.1      AUTol)lA6NOSTIC   0R6ANIZAT10N

The  autodiagnostic   consists   of :

­       Central   unit  board  test

­RAM   storage  modules   test

­       Loading  controller   identification  and  test

­Program   loading   `

6.1.2      CENTRAL   UNIT   B0ARD   TEST

Designed  to   check  operation  of  those   sections   involved   in   lpL.
It  is  subdivided   into:

­        CPU   Z8001   test   (microprocessor)

­     'ROM  test

­         Z8001    MMU    (Memory   Management   Unit)   test

­       8253   (timer)   and  interrupt  timer   logic  test

­Non­vectored  interrupt  test
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CPU   Z8001   TEST

The   test   consists   simply  of   ROM   loader     execution,      in     which     the     first
operation     is   to   display  code   ''T"  on  the   diagnostic   console.   thus  provid­
ing  a  basic  check  of  processor   first   level   operation.

Faults   such  as   no   clock,   CU   internal   address/data   bus   errors,   power     sup­

Ri#  1!:::}  e:::::::;  ::: ::g:a:::ts::at:::g:::t::sa:::  ::ro::t  e£:;;]:;::
on  the  console.

R"  TEST

This   test   consists   of  a   check   of  the   CRC   in   the   ROM.
1f  an  error   is   found,   the   test   is   interrupted  and   code   ''1"     displayed     on
the   console.

MMII   Z8010   TEST

ln  this  test,   all   the  segment  descriptor  registers  are  read  and    written.
1f     errors     are     found,   the   test   is   interrupted  and  code   "1"  displayed  on
the   code.

6.1.3      SYSTEM   RAM   TEST

This   test   identifies   faulty  RAM   zones     and     then     calculates     the     widest
address   area   of   good   RAM   and   re.­programs   the   MMU.

If   the   maximum   space   found   is   less   than   16   Kbytes   (RAM   board     missing     or
faulty),   the  test   is   interrupted  and  error  code  "2"  displayed.

6.1.4      SYSTEM   CONF16URAT10N

ln  the   load  controller  search,   all   slots  are  addressed   in  order     and     the
controller  type  port  read   in  each  case.
At   each   1/0  addressing,   the   configuration  table   is   compiled   with     4     data
bytes  for   each  slot.

6.1.5     LOADIN6   Cl"NEL

The   channel   for   loading   of   the   operating   system   (1PL)   or   diagnostic  moni­
tor.     (for     stand  alone   diagnostic)   is   selected   in  an   order   which   is   esta­
blished  by  the   position  of  the   lsL   switch  on   the   console.
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Priipry  seqiience   (switch  in  position  1)

­         SMD   interface   HDU:    XU   1700/1703

­         OPE    interface   HDU:    XU   5010

­         ST506    interface   HDU:    XU   1709

Secondary  sequence   (s.itch  in  position  2)

­          FDU:     XG   6030

­          MFDU:     XU    4305

­          STC:    XU    1120/1130

­          MTU:    XU   1705

1f   loading   is   concluded   succesfully,   the   ROM   loader   hands   control   to     the

program   loaded   (bootstrapper).

lf   loading   is  not  succesful,   the  next   device   (in  order     of     priority)     is
selected  and  the  operation   repeated.
To   avoid   damage   to   the   medium,   floppy~disk   or     tape,      load     attempts     are
limited   to   8.
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6.1.6      AUTODIA6l\losTIC   MESSA6ES

Errors  are   signalled   by  way  of  a   code   displayed   on   diagnostic   console,   or
on   console   and   monitor.
The  messages   are   listed   in  the   table:

CODE     |     CAUSE                                                   |     ACT10N    T0    BE    TAKEN

1       |    CU   board   fault               |    Replace   CU   board

2      |   RAM   board(s)   fault    |   Check   addressing;    if   correct,   replace   the

|    di   memoria   RAM                |    memory   board(s)

3      |   Unexpected   vector      |   Replace   all   the   boards,   one   at   a   time,   and

|   received   in                    |   run  autodiagnostic  after  each   replacement
|   interrupt  time             |   until   faulty  controller   is   found

4      |    ROM   DEBU6GER                    |    lf   system   fails   to   start   up   again   after   ROM

|    activated                               |    DEBUGCER   G0   key   is   hit,    replace   ROM   DEBUGGER

5      |   Delay   for   result        |   Occurs   in   lpL   attempt;   the   bootstrap   should

|   of   lst   lpL   attempt   |   then   be  activated;   For   subsequent  errors,   see
1                                                          1    the   table   below

6     |   Segment  trap  after  bootstrapper   is  activated

7     |   Non­Maskable   lnterrupt  after  bootstrapper   is  activated

9     |   1nstruction  not   implemented  after  bootstrapper   is  activated

A     |   Privileged   instruction  after  bootstrapper   is  activated

8      |   System  Call   after  bootstrapper   is  activated

C     |   Non­vectored  interrupt  after  bootstrapper   is  activated

D      |    Delay   before   lpL

|   switch   commutates
|    (3   sec.   approx)   if
|    the   "Total   Memory
|    Dump"   procedure   is

|   required

If   lpL   switch  does   not   commutate   or   if  the
"Total   Memory   Dump"   module   (resident   in   RAM)

is  not  accessible,   activity  starts  again
with   normal   IPL.
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The  4­digit  error   codes   and  a   key  to  aicl   comprehension   of  the   codes     will
be   found   below:

„.„   „X.`   "Y„   „Z„

­­­Unit   error   found   on:   code   range   from  0  ­7

­­­Slot   name   of  controller   involved   in  error:   code   range

f rom   0   ­   E

­­­  1   step  error  code

­­­  Sync  symbol   for   error  code   interpretation

DESCRIPTION     |            CODE    Y

0F    ERROR            1

CODE    Z            |     FAULT    TYPE    AND    FORM    0F

I            ACT10N    RECOMMENDEO

Controller
fault

Name   of

slot  error
found   in
and,   hence
the  faulty
board   is
displayed

Not  valid Fault  on  controller  per­
forming   the   lpL:    replace
board.   Possible  control­
1ers   are:   floppy/mini­
floppy,    HDU,    or   STC

control lers

Peripheral
unit  fault

Indicates
slot   name
of  board  to
which   the
faulty  per­
ipheral   is
connected

1ndicates
unit  with
fault  and
displays
its   code

peripheral   unit
see  specific
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CODE     |     DESCRIPTION     |         CODEY               |        CODEZ                |     TYPE0F.FAULTANDFORM

X            |         OFERROR            |                                              |                                              |     OFACT10NRECOMMENDED
/

Fault   on
medium

1ndicates
name   of

(disk,   tape)|   slot   con­
in   read             |   taining

1    board

1    to   which

|   peripheral
|    which   gave

1    rise   to
|   error   is
1    connected

lndicates
driver
whose   med­

iulTl    has

given  rise
to  fault  &
displays
code   no.

1f  there   is  a   read  error
(S01oading),   replace   mag­
netic  medium:   if   unit   is
floppy/mini­floppy,   service
action   may  be   required.   For

procedures,   see   specif ic
ma nua 1 s .

Medium   (cas­

sette,   disk)
not  inserted

does  not
e   Operat­

See   points
above

See   points
above

When  this  type   of  error
arises,   proceed  as  des­
cribed   below:
a)   if  there   is  an   lsL
switch,   see  that  it  is   in
the  correct  position
b)   when   loading   from  a
removable   medium,   ensure
it  is  a  system  disk  ­  if  it
is,   it  is  faulty  and  should
be   changed;   if  it   is  not,
then.  insert  system  disk  and
start  again.   1f  the  error
signal   is  repeated,   see  the
service   procedures   in   the
specific  manuals.
c)   when   loading   from   a   fixed
medium,   see   the   service

procedures  in  the  relative
manuals.

1n   addition  to     the     code     on     the     console,     the     following     message     is
displayed  on   the   video:

X       Y       Z                      REL.     N.N

6­6

ROM   LOADER    Release   No.

Error   code   (same   as   displayed   on   console)
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6.1.7     DIACNOSTIC   CONS0lE

A   detailed   drawing  of   the   system  console   is   shown   in  the   figure  below.

®{:§§§:.::;:§:::s::;:;:eg::;;::;::C::::in:]one

©    TD   LINE   =  Memorizes   remote   diagnostic   signal

©    LINE   1   &  LINE   2   =   Series   of   LED   for   line   signal   memorizing

tON                  =  Malfunction   blocking   system

FLASHING   =  Malfunction   not   blocking   system
OFF               =   System   functioning

®   DISPLAY  =  4  digit   indicating  error   information

©tlsL PRIM   =   Primary   (HDU)    IPL   channel   selection

SEC      =   Secondary    (MTU,    STC)    1PL   channel   selection

SYS   =   CPU   power   on

MEM   =   Memory   power    on

PWR   =   Power   not   OK

OFF   =   System   of f
SBY   =   System   unat:  `nded   (remote)
RUN   =   System   on

NOTE:    1tems   6   and   7   refer   to   LEDS   0N

Fig.      6­1      System   console
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6.1.8      ROM   INTERFACE   MÜITIPROCESSOR

The   multiprocessor   M60   system   is   handled   by   the   C.U.   ROM   as   follows:

­        the   ROM   identifies   if   system  is   mounted  on  a   board  connected     to     the

REDAC.      1f   so,    it   runs   the   CPU   autodiagnostic,    the   RAM   autodiagnostic
and   then   performs   the   lpL   (as   with   monoprocessor   M60).

­        On   central   units   not   connected   to   REI)AC,   the   CPU   autodiagnostic     only

is     run;      RAM     size     is   then   calculated,   so   that   segment   <<1>>   can   be
mapped   on   the   last   Kbyte.

­        The   CPU   which   loaded   the   system   IPL   will   have   to:

.        Load   in   memory   the   code   to   be   processed   by   the   other   CPU`s

.         1nitialize   the   lpc   parameters   in   RAM

.         Send   out   the   IPC   command   to   the   other   CPU's.
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6.2      STANl)   ALONE   DIA6NOSTIC   PR06RAMS

With   the   stand   alone   diagnostic   programs,   all   the   modules   in     the     system
can   be   tested.

If   there   are   errors,   they   will   be   accompanied     by     error     messages     which
will   be   found   and   described   in   the   relative   Functional   Checks   manual.

This  manual   should  be   consulted   for   all   details   of   these  programs;   a   list
of     all     the     programs     available     as     of   diagnostic   release   8.2   is  given
below.

1.         MONIT      *   LI    Diagnostic   Monitor

2.         UTILY1    *   Utility   program
3.         LDHSE2   *   HDU   (with   integrated   KDC)   Environment   Activator   lnstallation
4.         SYSIN5   *   Transfer   of   programs   from   SCT/FDU   to   XU   5010

5.         HDSCT4   *   Transfer   of   programs   from   XU   5010   to   SCT

6.          HDMTU2   *   Transfer   of   programs   from   XU   5010   to   MTU

7.         HDUFD1    *   Transfer   of   programs   from   XU   5010   to   FDU
8.         LDHMUO   *   HDU   (KDC   and   workstation)   Environment   Activator   lnstallation
9.         UC3002   *   CU   Test   (UC051    without   gate   array)

10.      UCG302   *   CU   Test    (UC042   with   gate   array)

11.      EARUT3   *   1nstallation   of   line   parameters   on   Earom
12.      RS232R   *   RS232   controller   on   CU   board   test
13.      PRT.UC   *   Printer   test
14.      PRTWIN   *   Test   of   printer   connected   to  twin
15.      PRTELB   *   Test   of   printer   connected   to   ELB
16.      PINBDG   *   Pinpad   and   badge   reader   test
17.      PINELB   *   Pinpad   and   badge   reader   connected   via   ELB   test
18.      CA2TS1    *   CA   2000   connected   via   twin   RS232   test
19.      FEEDER   *  Magnetic   front   feeder   test   program
20.      ENCDE4   *   Encryption   and   Real   TiiTie   Clock   module   test

21.       SOVRA7   *   Overlapping

22.      UCV301    *   UC048   test

23..      ENCSEO   *   Encryption   module   (shared   segment)   test
24.      PINCKO   *   Encryption   module   (pin   check)   test
25.       MEM810   *   RAM   test

26.       RAMVID   *   Video   RAM   test

27.      CRTAN5   *   Alphanumeric   video   test
28.      CRTGR2   *   Graphic   video   test
29.      KEYTE     *   Keyboard   test
30.      GRAPH3   *  Graphic/colour   video   controller   test
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31.      T31103   *   Graphic/colour   video   test
32.      TKEY02   *   Keyboard   connected   to  graphic   colour   cont.roller   test
33.      MFDMA1    *   MFDU   eccentricity   and   alignment   check

34.       4301T3   *   320   KB   MFDU   test

35.       E43014   *   320   KB   MFDU   Error   Rate

36.       4305T3   *   1    MB   MFDU   test

37.       E43056   *   1    MB   MFDU   error   rate

38.      FDUMA2   *   FDU   alignment   and   eccentricity   test
39.       6030T3   *   1    MB   FDU   test

40.      E60306   *   1    MB   FDU   error   rate

41.      TS5016   *   HDU  5010   (integrated   controller)   test
42.      S24151   *  XU   5010   (integrated   controller)   initialization
43.      D15011   *   XU   5010   (integrated   controller)   registration
44.      ER5013  *   XU   5010   (integrated   controller)   error   rate
45.      VC5012   *   XU   5010   (integrated   controller)   test
46.      501TM1   *   XU   5010   rotation   time   measurement
47.      50SCT9   *  SCT   to   XU   5010   (integrated   controller)   Save­restore
48.      SCTER7   *   SCT   sub­system   error   rate
49.      SCT303   *   G0200B   and   G0201B   boards   test

50.       EPCOV3   *   PCOV   SCT   error   rate

51.      GLAV27   *  V241ine   controller   test
52.      LCUTT4   *  TTL   line   controller   test
53.      LCUM04   *  M01N5   1ine   controller   test
54.      W24D06   *   V24+V24   (dedicated   segment)   LCU   test
55.      TWIN05   *   TWIN   controller   test
56.       M01NV2   *   M0IN   5.2   modem   test

57.      TW1005   *   RS   422   twin   line   controller   test
58.      L10NV4   *   LI0N   9.6   controll.er   test
59.      96ERM5   *   LloN   9.6   master   error   rate
60.      96ERS5   *   L10N   9.6   slave   error   rate
61.      ER2005   *  LI0N   200   (dedicated   segment)   error   rate
62.      L2V245   *  L10N   200  +  V24   (dedicated   segment)   controller   test
63.      LCUX26   *  X241ine   controller   test
64.      OMNIN3   *   Omninet   controller   test
65.      OMNSHO   *  Omninet   (shared   segment)   controller   test
66.      W24S03   *   V24   +  V24   (shared   segment)   LCU   test
67.      V24L22   *   LI0N   200   +  V24   (shared   segment)   LCU   test
68.      ERS202   *   LION   200   (shared   segment)   error   rate
69.      L9V241   *   L10N   9.6   +  V24   controller   test
70.      MOW240   *   M0IN   5.2   with   V24+V241ine   controller   test
71.      ETHERO   *   Ethernet   controller   error   rate
72.       SASIT4   *   XU   5006    (14MB   HDU   via   SAS13)    test

73.      C50062   *   14   MB   HDU   Certification

74.       5006F3   *   14   MB   HDU   Formatting
75.       ES3563   *   14   MB   HDU   error   rate

76.       SAS243   *   Standard   24   write   14   MB   HDU

77.       DRSMF4   *   14   MB   HDU/1    MB   MFD    (XU4305)    Dump­restore

78.      5006V1   *  Verify  and   correction
79.       SM23F6   *   60   MB   HDU   formatting

80.      ST24S5   *   Track   0   for   60   MB   HDU   initialization
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81.       2312E8   *   60   MB   HDU   error    rate

82.      23SCT2   *   60   MB   HDU/SCT   Save­restore

83.       SMD607   *   60   MB   HDU   driver   test

84.       F60TM2   *   60   MB   HDU   ro+.ation   time   measiirement

85.       SM12V2   *   60   MB   HDU   vei.ify   and   correction

86.       MTUER6   *   40   MB   MTU   error    rate

87.      MTC304   *   G0278   controller   for   40   MB   MTU   test

88.       FJMTU5   *   MTU/60   MB    HDU   Dump­restore

89.       120FC3   *   MTU/120   MB   HDU   Dump­restore

90.       UCMSO1    *   M60   CPU   test    (UC040)

91.       CACH84   *   M60   Cache   memory   test

92.      TC8805   *   M60   Timing   Control   Board   test
93.       MREDA1    *   M60    REDAC   board   test

94.       MEM810   *   M60   RAM   board   test

95.       CACH61    *   M60    CACHE    (on    60   MB    HDU)    test

96.       CAC121    *   M60   CACHE    (on    120   MB    HDU)    test

97.      TMULTO   *   Verify   M60   multiprocessor    (MOS­resident)
98.       2322F5   *   120   MB   HDU   disk   formatting

99.      120STO   *   Track   0   for   120   MB   HDU   initialization

100.    2322E3   *   120   MB   HDU   error   rate

101.    FJSCT2   *   120   MB   HDU   Sa`.'e­restore

102.    SM1207   *   120   MB   HDU   driver   test

103.    F12TM2   *   120   MB   HDU   rotation   time   measurement

104.    SM22V1    *   120   MB   HDU   verify   and   correction

105.   MULT12   *   Serial   channel   multiplexer   test
106.    MULT21    *   MULTIPLEXER   controller   test

107.    WSVID2   *   ELB   3683   video   test

108.    WSKEY1    *   LI    WS   keyboard   test

109.    HDC5F1    *   30   MB   HDU   disk   formatting

110.    S24W13   *   Standard   24   in5tallation   on   30   MB   HDU

111.    HDC5E3   *   30   MB   HDU   error   rate

112.    HD5ST1    *   30   MB   HDIJ   Save­restore

113.    HDC500   *   HDC5   controller   test   program
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A.       APPENDIX

A.1       LIST   0F   HARDWARE   M0l)ULES

A.1.1       BASIC   UNIT

The   list   that   follows   and   the  accompanying  data   are   taken   from  the     "Pro­

getto     di   Gestione",   the  product   status  and   evolution  plan,   and  provide  a
summary   of   products   available   for  M60.

MODULE   DESCRIPTloN                                                  |    COMPOSITI0N

]

BASIC   UNIT:      ­Monoprocessor

(M60)                     ­No   telediagnostic
Basic   cabinet   SB0
CPU   UC040/A

CACHE    UC041

TC882

Power   supply   unit  L830
Board   rack
Console:    FEC   +

Power
Fans
Cables

I PR06ETT0
|   6ESTI0NE

BU    6011

BASIC   UNIT:       ­Monoprocessor                      |    As   for   BU   6011:    REDAC   3R

(M60)                      ­   With   telediagnostic    |    replaced   by   REDAC   3C
BU   6012

BASIC   UNIT:      ­Biprocessor                          |    As   for   BU   6011    with:

(M60/2)                 ­No   telediagnostic         |   CPU   UC040/A

|     CACHE    UC041

1    1F   300   board   and   cables

BASIC   UNIT:      ­Biprocessor                          |    As   for   BU   6012   with:

(M60/2)                ­With   telediagnostic    |   CPU   UC040/A

|     CACHE    UC041

1    1F   300   board   and   cables

BASIC   UNIT:      ­Triprocessor                       |    As   for   BU   6011    with:

(M60/3)                 ­No   telediagnostic         |    Two   CPU   UC040/A

|     Two   CACHE    UC041

1    IF   300   board   and   cables

BASIC   UNIT:      ­Triprocessor                       |    As   for   BU   6012   with:

(M60/3)                 ~   With   telediagnostic    |    Two   CPU   UC040/A

|     Two    CACHE    UC041

1    1F   300   board   and   cables
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A.1.2      MEMORIES   AND   0TtlER   MODULES

MODUIE   DESCRIPTI0N |   COWOSIT10N
!

LICENCE   T0   USE   basic   software                  |    Operating   system

1    MOS   run­time

lpR06ETT0
|   6ESTloNE

SWB    6061

|    RA80r,:    256   Kbit   chips

1     RA80B:         '

lRA8oA:         ,:            ::                   ::

l    RASON:        "          „                "

RAM   1.O   MB                                                                                  |     RA80D:    64    Kbit    chips                     |    MEM   6021

DATA   ENCRYPT10N   CONTROLLER   with              |    Board    GO   257/8                                       |    DEM   3377

real   time   clock   for   pin   check                |   Lock                                                        |

CABINET       (S83)                                                                |    S83   Cabinet                                              |    CA8   3558

|   Automatic   start   device           |

POWER   SUPPLY   UNIT   for   s83                                |    ALI   LA40                                                        |    PSU   3545

EXTENS10N   to   main   power   supply   unit|    ALI   LA17               (con   TC882/A)|    PSE   6050

|    (absorption   >50A   on   +5V)       |

S83   SUPPORT                                                                    |    ln   practise,   an   empty   S83    |    KIT   3553

KIT   for   upgrading   BU   6011/6201/            |    Redac   board
6301   to   BU   6012/6202/6302                            |    Cables

1ROM

Set   for   upgrading   BU   6011/6012                |    CPU   +   CACHE   with   ROM

(monoprocessor)   to   BU   6201/6202           |   multiprocessor
(biprocessor)                                                         |   Console   board

|   Cable   from   CPU   to   board
|   Board  structures
|    ROM  multiprocessor
|   M60/2   1abel

Set   for   upgrading   BU   6201/6202

(biprocessor)   to   BU   6301/6302
(triprocessor)

CPU   +   CACHE   with    ROM

multiprocessor
Cable   f rom   CPU   to   board
M60/3   1abel

A­2

SET   6311
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^.1.3     HA6NETIC   PERIPIJERALS   IN   S83

MODULE   DESCRIPTION |    COMPOSITION                                            |PROCETT0

|                                                                            |   6EST10NE

1MB   MFU/FDU   CONTROL     (in    sBO)                         |     Board    G0   280/D                                        |     FDC    3593

(montato    in   sBO)                                                            1                                                                                    1

1MB   MINIFLOPPY   DISK                                                   |    XU   430r    drive                                          |    MFU    3594

(1st   drive)                                                               |   Signal   cables                                  |

1MB   MINIFLOPPY    DISK                                                    |    XU   4305    drive                                          |    MFE    3577

(2nd   drive)                                                               |   Signal   cables                                  |

1MB    SLIM   MINIFLOPPY   DISK    (1/86)              |    ND­08DE   slim   drive                          |    MFU   3672

(1st   drive)                                                              |   Signal   cables                                 |

1MB   SL"   MINIFLOPPY   DISK    (1/86)             |    ND­08DE   slim   drive                         |    MFE   3673

(2nd   drive)                                                               |   Signal   cables                                  |

1MB   FLOPPY   DISK                                                               |    X6   6030   drive                                         |    FDU   3595

(1st   drive)                                                             |   Signal   cables                                 |

1MB   FLOPPY   DISK                                                               |    X6   6030   drive                                         |    FOE   3582

(2nd   drive)                                                              |   Signal   cables                                 |

18   MB   HDU   Control,    OPE.interface          |    GO   230   &   GO   23.1/A   boards

(two   boards   in   sBO)                                              1

HDC    3555

18   MB   HDU    (1st   drive)                                           |    XU   5010   drive

|    MAPSS   board,    GO   306
1    Cables

18   MB   HDU    (2nd   drive)                                           |    XU   5010   drive

1    Cables

SWITCH   for    18   MB   HDU                                                I    Switch                                                                I    SET   3563

HDU   Control,    ST506   interface                    |    GO   363   board

(mounted   in   sBO)                                                          1

HDC   3544

65   MB   HDU    (1st   drive)                                          |    XU   1709   drive

|    DC   converter    (XU   1708)
1    Cables

65   MB   HDU    (2nd   drive)                                          |    XU   1709   drive

|    DC   Converter    (XU   1708)
1    Cables
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r»i)uiE  DEScRipTioN |   CorposITioN                                       |PROCETTo
|                                                                                |    6ESTIONE

60/120   MB   HDU   Control,

SM0   interface
(two   boards   mounted   in   SBO)

Controller   GO   302/A
Formatter   GO   301/A

60   MB   HDU    (1st    drive) drive

power   supply

60   MB   HDU    (2nd   drive) drive

power   supply

120   MB   HDU    (1st   drive) drive

power   supply

120   MB   HOU    (2nd   drive) drive
power   supply

20   MB   STC   Control,   OEl   interface         |   Controller   GO   200/8

(two   boards   mounted   in   SBO)                      |   Formatter   60   201/8

20   MB   STC   Control,   QIC   36   interf.       |   Controller   GO   200/8

(two   boards   mounted   in   SBO)                       I    Formatter   GO   342

20   MB   STREAMING   TAPE                                                 |    XU   1130   drive

1    Cables
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A.1.4     rlA6NETIC   PERIpllER^LS   IN   s82

M0t)ULE   DESCRIPT10N

40    MB    MAGNETIC    TAPE    UNIT

Pertec  interface

|   COMPOSIT10N                                           |    PR06ETT0

|                                                                                |    CESTIONE

Cabinet   S82
Remote   switch­on   device
XU   1705   tape   unit
Power   supply   unit
Signal   cables

MTU   3541

40   MB   MTU   Control

(mounted   in   SBO)

GO   278/8   board MTC   3543

60/120   MB   HDU   Control,

SMD   interface

(two   boards   mounted   in   SBO)

Controller   GO   302/A
Formatter   GO   301/A

60   MB   HDU    (1st   drive) XU   1700   drive

XU   1701   power   supply   unit
Cables
Cassette

60   MB   HDU    (2nd   drive) drive

power   supply  unit

HDE    3566

120   MB   HDU    (1st   drive) XU   1703   drive

XU   1701   power   supply   unit

Cables
Cassette

HDU   3523

120   MB   HDU    (2nd   drive) drive

power   supply   unit

DUAL    PORT   for    HDU    60/120   MB Struttura
Electronics  board
Keys

Signal   cables
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A.1.5     LllIE   Col`lTR0lLERS

H00ULE   DESCRIPTION |   COHPOSIT10N                                          | PR06ETT0

|                                                                             |    6ESTIONE

V24   +  V24    (*)   Line   Control                           |    Board   GO   236                                         |    LPU   3348

(with  microprocessor)                                     |   Cables                                                     |       `

M0IN   5.21ntegrated   Modem                             |    Board   IF   192                                         |    LTU   3395

for   LPU   3348                                                                   l    cable                                                             1

V24   +   LION   200    (*)   Line   Control             |    Board   GO   256                                         |    LPU   3390

(with  microprocessor)                                      |   Cables                                                     |

V24   +   LI0N   9.6   Line   control                       |    Board   G0   340/A                                  |    LPU   3398

(with  microprocessor)                                      |   Cable                                                        |

Cable   for   unattended   operation             |   Cable                                                      |   CBL   6071

Cable   for   line   status   display                |   Cable                                                     |   CBL   6072

Serial   lnterface  Control                           |   Board  60   327
2   way:   RS   232C   and   Current   loop            |

OMNINET   Local   Network   control                  |    Board   G0   308                                        |    LCU   3345

|   2.5  metre   cable                            |
­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­T­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­_­­­_­­­_­­_­­­­
ETHERNET   lnternal   Line   control               |    Piastra   G0   212/A                            |   LCU   3323

DROP   Cable   (Ethernet   line)                         |    5   metre   cable

|   10  metre   cable
|   20  metre   cable
1   30   metre   extension   cable

JUNCT10N   Box    (Current   loop)                      .|    Tap­Box                                                      |    TBX   9020

JUNCTI0N   Box   for                                                        |    Tap­Box                                                        |    TAP   1070

L10N   and   omninet   networks                             1                                                                              1

LINE   Discharger   for                                            |    Discharger                                            |    LSS   9021
L10N   and   omninet   networks                            |                                                                          |

Omninet   Repeater                                                     |    Box                                                               |    SET   3364

TRANCEIVER   B0X   for   Ethernet   line         |    Box                                                                 |    SET   3364

(*)   N.b.:   1n   the   near   future,   the   G0236   and   60256   boards  will   be   replaced,
respectively,   by   the   GO`331   and   G0340.
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A.i.6     poRr`sTATii`~  mDULES

Mol)ULE   DESCRIPTION                                                              |    COHPOSITION                                 | PROCETTO

|                                                                   |    GEST10NE

KEYBOARD/DISPLAY   mono/trivalent   Cont.        |    GO   252   board                              |    KDC   3341

for   DSM3605/19/15/16   Displays                            |    Cable                                               |

6raphic   Expansion   Module                                          |    G0   255/A   board                       |   ME6   3354

5"   DISPLAY,   alphanumeric   trivalent              |    Display  ­Filter                 |    DSM   3605

|   Tilt   suport                           |

9''   DISPLAY,   alphanumeric   trivalent              |    Display   ­Filter                 |    DSM   3619

|   Tilt   support                        |

15"   DISPLAY,   alphanumeric,   B/W,   tilting|    Display   with   tilting      |    DSM   3615

|   base  ­Filter                     |

15"   DISPLAY,   alphanumeric   and   graphic,    |   Display   with   tilting
nmonochrome   green,   tilting                                 |   base

|   Non­glare   screen

Spacing/securing   collar,15"   display         |    Co11ar                                           |    SET   1245

KEYB0ARD/DISPLAY   14"   colour                                     |    G0   224   board                               |    KDC   3335

alphanumeric   controll®r                                          |   Cable                                            |

KEY80ARD/DISPLAY   14"   colour

alphanumeric  and  graphic   Controller
Boards :

Cable

14"   DISPLAY   colour,    alphanumeric                     |    Display                                           |    DSM   1214

14"   DISPLAY   colour,   alphan.    and   graphic|    Display                                          |    DSM   1244

ADAPTER   UNIT   (connecting   display   and         |    Box   adapter   with:
keyboard)                                                                                |   ­Board   lF141

|   ­  Power   supply  unit

AOAPTER   UNIT   (can   connect:    display,             |    Box   adapter   with:
keyboard,   badge   reader,   bin   pad,   two         |   ­Board   GO   269
serial   peripheral   units)                                     |   ­  Power   supply  unit

CONNECT10N   CABLE   from   Adapter   Unit   to       |    15   metre   cable

Central   unit                                                                 |   25       "            "

150          „                „

1,00      "               "
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MODUIE   DESCRIPTION |   CorposIT10N                                    | PR06ETT0
|                                                                           |    6EST10NE

MULTIPLEXER   CONTROLLER    4­way                           |    Board   G0    322                                           |    MUX   3388

Signal   Distribution   Box   for                         |    Box                                                            |    DBX   3389
MUX   3388                                                                                      15   metre   cable                                      1

WORKSTATI0N   alphanumeric,    mono­                |    Box

chrome,   can   connect:   display,   multi­|   BA  126   board
function   keyboard   for   two  serial           |   Power   supply   unit

peripheral   units,   option  board   for      |   Display­keyboard   cable
pin   pada   and   badge   reader                              |    ELB   mains   cable

|   Display  mains   cable

ELB   3683

OPT10N   B0ARD   pin   pad   and   badge                   |    G0   329   board                                      |    EXF   3686

reader   (mounted   only   on   EL8   3683)          |                                                                       |

JUNCT10N   CABLE   C.L.    for   EL8   3683             |    10   metre   cable                                  |    CBL   3610
­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­i­­­­­­­­­­­­­­­­­­­­
SERIAL    INTERFACE   CABLE   for   connect­    |    Cable                                                            |    CBL   3378

ion   of   peripherals   to   DBX   3389                 |                                                                     |

REMOTE   WORKSTATloN   graphic   mono­              |    BU      3111

chrome    based    on   M31     (BU   3111)                        |    512    KB   RAM

(BU   3111)                                                                                  |    MEG   3354    (graph.    expans.)

|   SIC   3367   (serial   interf.)
|    DSM   3616    (graph.    display)

|    ANK   1401    (keyboard)

REMOTE   WORl(STATloN   graphic    colour          |    BU      3415

based   on   M30    (BU   3415)                                              |    MEM   3352    (512    KB   RAM)

|   MFU   3420   (minifloppy)

|   SIC  3367   (serial   interf.)
|    KDC   3336   (display   contr.)
|    DSM   1244    (graph.    display)

|    ANK   1401     (keyboard)

WS6   3623

STATIC   SWITCH   for   RS   232   interface      |    Switch

|   2   male­male   adapter
|        cables
|   Screws   for  adapting
1         modem   extension   cable

MSW    3369

DYNAMIC   MULTIPLIER   V24   interface            |    Electronics   box                             |    OlM   3379

V24                                                                                                  l    cables                                                         1
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DESCRIPTION   OF   KEYBOMDS                                                                                                              |PROCETT0

|    6ESTIOHE

Alphanumeric   +   function   (S.T.    with   BASIC   verbs)

Alphanumeric   +   function   (accounting,business,data   entry,D.P.)

Alphanumeric   +   function   +   3   keys   (D.P.   terminals)

Numeric   +   function   (D.P.   terminals)

Numeric   +   function   +   3   keys   (D.P.   terminals)

Numeric   +   function

Numeric  +   function   +   keys

Alphabet   (NKB   1411    or   1412   essential)

Alphanumeric  +  function   (multifunction,   unified)

Alphanumeric  +  function  +  keys   (multifunction,   unified)

Numeric  +   function   (multifunction,   unified)

Numeric   +   function  +   keys   (multifunction,   unif ied)

Pin   Pad   (with   1.5   metre   cable)

ANK   1426

ANK   1427

ANK   1428

NKB    1435

NKB   1436

NKB    1411

NKB    1412

AKB    1413

ANK   1401

ANK   1402

ANK   1405

ANK   1406

PIN   1440

A.1.7      CABLES   FOR   AUXILIARY   PERIPHERAL   UNITS

DESCRIPTI0N   OF   CABLE                                                                                                                            | PROCETT0

|   6ESTI0NE

EIA  single   channel   Cable   for   serial   peripherals

EIA  twin   channel   cable   for   STD   13   serial   peripherals

PR3300/3600   Adapter   Cable   read/stamp   modules   (5   cms.)

Adapter   Cable   for   non­STD   13   peripherals   (10   cms.)

MODEM   Extension   Cable

TTL   single   channel   Cable

TTL   twin   channel   cable

CBL    2657

CBL    2658

CBL    2661

CBL   3349

CBL   3558

CBL   2659

CBL   2660
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^.2     SysTEll  Doclrd:NT^TloN

This  section  contains  a   list  of  the  English  language  manuals   relating     to
M60­M60/2­M6Ü/3   systems.

M60  "UMS

­M60  ­Theory  of  operation

­        M60   ­   Service   Manual

4102130   Z

4102050   A

­        M60   ­Hardware   Architecture   and   functioning   ................ 4102090   N

­       M60  ­   Spare  parts  Catalogue

­        M60   ­Schematics

TtEORY  0F   0PER^T10N  ­   CONTROLLERS

­Encryption  controller

­Minifloppy/floppy  disk  controllers

­       Hard   disk  controllers   ...

4102140   S

4102150   T

3963920   T

3963500   N

3963760   A

­        Streaming   Tape   Cartridge   controller   ........................ 3963820   Z

­       MTU  controller

­       Line   controllers   .........

­       Serial   1nterface  controllers

4101140   N

3963640   E

3963580   Q

­Multiplexer   controller   ..................................... 4105710   Y

­Keyboard/Display  controllers ...... 3963560   E

WORKSTATI0NS

­        Self­powe.red   displays:   ­Service   Manual    .................... 3963460   C
­   Theory   of   Operation   ............... 3963680   J

­        Low   profile   keyboards:   ­Service   Manual    .................... 3963480   N

­   Theory   of   Operation   ............... 3963600   Q

­        ELB   1381/1382   ­General   Service   Manual

­        ELB   3683   ­   General   Service   Manual
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3963780   L
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rn6NETIC  PERIpllERALS

­         XU   4305    (mFDU   IMB)   ­   Service   Manual 4262680   A

­         ND   OSDE    (mFDU   IMB   Slim)    ­Service   Manual    (*)    ............... 4107830   V

­         XG   6030    (FDU   IMB)    ­   Service   Manual

­         XU   5010    (HDU   18MB)    ­Service   Manual

3961620   U

3964450   Y

­         XU   1709    (HDU   65MB)    ­General   Service   Manual    ................ 4107590   L

­         XU   1700    (HDU   60MB)    ­General    Service   Manual    ................ 4102510   F

­         XU   1703    (HDU   120MB)    ­General    Service   Manual    ............... 4102530   N

­         XU   1120    (SCT   20MB   DE1)   ­General   Service   Manual    ............ 3964630   S

­         XU   1130    (SCT   20MB   CIPHER)    ­General    Service   Manual    ......... 4105920   N

­        XU   1705   (MTU   40MB)   ­General   Service     Manual      (supplied     by     manufac­

turer)

(*)   N.B.:   Manual   to  be   issued   in   the   near   future.
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­         PR   15   ­General   Service   Manual    ............................. 4101200   S

­         PR   17   ­General   Service   Manual    ............................. 4101350   K

­        PR   19  ­6eneral   Service   Manual 4101300   C

­        PR   340   ­   General   Service   Manual    ............................ 4103550   V

­        PR   1470   ­   Service   Manual

­        PR   1480   ­General   Service   Manual

­        PR   1580  ­6eneral   Service   Manual

­        PR   2835   ­   Service   Manual    .

­        PR   2845   ­   Service   Manual

3930470   Z

3964010   V

4101380   W

3964070   T

........... 4101910   L

­         PR   2850   ­   Service   Manual    ................................... 3956170   T

­        PR   2880   ­   General   Sevice   Manual

­        PR   2890   ­   Service   Manual

4151580   T

4101000   D

­        PR   3300/3600   ­   General   Service   Manual    ...................... 3963500   L
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oTtER  HmEs

­        Functional   Checks   Manual:   ­Stand   alone   .................... 3963560   S
­   1/0   routines   ......,............ 4102070   C

­Site  preparation  Guide

­Hardware   Configuration   Guide

­M34/M44  ­Service   Manual

3932800   C

3986230   C

4105740   T

­        Modular   power   supply   units   ­   Theory   of   Operation   ........... 3963720   E

­        MAPSS   Board   ­Theory   of   Operation 4107130   W

­        V24   DIM   ­   General   Service   Manual    ........................... 4107970   T

­        Omninet   Repeater   ­   Ceneral   Service   Manual    .................. 4107990   D
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